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1 Safety Instructions
1.1 General Safety Instructions

= Aod using the machine and ils paripherals in bad weather conditions especially when thers is-a risk of
liggnning

= Carefully read and urnderstand the user mancal belore using the proguct

= Only use ha eguipment recommended oy Dreama with the prodact, Any other weage s incorect.

= Do rat allow childran to e in the wanly o play with the machine when it is-operating.

» Do ot use the product in areas where paople are waware of jbs presence.

» When manually cperating the product with the Dreameharme ape, do not rut, Ahways walk, watch yaur
steps on slopes, and maintain balance at all times

« Awoid using the product when there are people, especially children o animals, in the work area

= |l pperatng the preduct in public areas, place warning sgns around the wark area with the follcaing text
"Warning! Autamatic laen mower! Keep away from the maching! Supervisa children!”

= Wear sturdy foobwsear and long frowses When operating the product

* To prevent damage to the product and accdents invalving vehicles and ingividuals, do not set work areas ar
transpart paths across public pathways

« Do not touch mawing hazardous parts, such as the blade disc, before it bas come to a complete slop

= Spek medical aid in case of mpury or accidents,

= Set the product to OFF before clearing blockages, perfonming mamnienance, or exarmiring the product, If
the product vibrates abnarmally, imspect it for damage befare restanting. Do not usa the groduct if any parts
are defactive.

» Da pat instail e main cable i areas where the produet will eut Follow the instructions provided for cable
instatiation

= Oy use the charging station included in the package to charge e product, Incarrect use may result in
etectric shack, overneating, or corresve lguid leakage from the battery. In case of electrolyta leakage, flush
with waterfrautrallzng agent and seek medcal ad i the carrosne liguid carmes mta contacl wath your eyves.
« When cannecting the main catde to the power autiel, Lusa a residual-current device (RCD) with a maximum
tripping current of 30

» Only use anginal batteres recommendad by Dreame. Tha safety of the product cannot be guaranteed with
rer-onginal batteries. Do nol use nor-rechargeable batteries

* Keep any suppdy andfor axtension cords away lrom the working ares to avald damage Lo the cords which
can lead bo contact with Live parts.

= The dlustrations used In this document are for reference only. Flease refer to the actual progucts

» Mever allow children, persons with reduced physical, sensory or mental capablliies or lack af experience
and knawledge or peoaple wifamiliar with these instructions o wee the machneg, local regulatians may restoct
the age of the operatar

* Da et connect or towch & damaged cable until L is disconnected from the power outlet I the catle
becames damaged during cperation, disconnect the plug from the power outlel, A warn or damagad cable
Increazes the risk of etectrical shock and should ba replaced by service personnel

« Do not push the product foreafully or quickly, as this may damage the product.

* Ta mamiain compliance with the RBF exposure requiremznt, a separation distanca of 25 om betwaen the
dewvice and the hurman showld be mamiained

= WARNING: For the purposes of recharging the battery, only t=e the detachable suppdy wil proviced wilh
this appleance

« Do not carry the prodact from the left or right sides. I is recommanded towear goves when canying.
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1.2 Safety Instructions for Installation

= Ao arvstalling The charging stalion inangas where paogle may g owar it

= [ nat instail the charging station iy areas where thera s a risk of standing water.

= Do nat nstall e charging station, including any accessanes, within 40 cm of ary combustibla maternal.
Palfunctioning or owarbeating of the charging station and power supply can pose a fire hazard

1.3 Safety Instructions for Operation

* Kaep your hands and faet awsy from the rotating blades. Do not place vour hands or feet near ar below the
product whan it s tumed o,

# Do rat Lift or maove tha product when it is tumed on.

* Lsa the park micde or set the product to OFF whan there are people. espacially childran or animals, in the
weark area

* Ensure that there ara no objects such as stones, branches. tools, or toys on the lawn, Otherwise. the blades
may be damaged when they come into contact with an obyject,

= Dot put objects on top of the product or charging staton,

« Do pat Use the product If the STOP butten 15 nat functioning.

= Awpid collisions between the product and people or anirmals If a person or animal comeas in the pathoal the
praduct. stop it mmediataly.

« Always set the product B OFF when it is not in operation.

» (o nat use the product simultanssusly with a pog-ugs sprinkies. Utilize the Schedule functian to ensure thatl
the preduct and pop-up sponkler do not operate at the same tmsa.

« Aupid placing a connaction channe! whera pop-up sprinklars are installed

» Doy not operate the product in the presence of standing water In the work area, such as durng beavy rain or
waler pooling

1.4 Safety Instructions for Maintenance

» Spt the product o OFF when performing maintenance:

« After washing, ensure that the product is placed on the ground inits nommal orientation, nat upside down
» (o nat reverse the product to clean the chassis. I yow da reverse il for cleaning purposes, make sure to
restore it to its proper cnentation afterward. This precaution s necessary to pravent water from antenng the
motor and patantizlly affecting narmal operatian

= Disconnect tha plug fram the charging staton o operate the disabling device belore cleaning ar
perfarming maintanance on the charging statian

* Do nat use a high-pressure washar ar salvents 1o clean tha product

1.5 Battery Safety

Lithiurr-lon Batteries can explode or cavse a fire if dissssembled, short-circuited, exposed to water, fire,

or Migh temperatures Handie them with care, do not dismantle or open the Gattery, and aveid any form of
gtectricalfmechanical abuse, Stare thern away from direct sunlight

1, Only use tha battery charger and power suppiy provided by the Manufacturer. The use of an mappropnate
charger and pawar supply can cause electric shocks and ¢ or averhealing.

2 DO NOT ATTEMPT TO REPAIR OR MODIFY BATTERIES! Repair attempts may result in severe parsanal mjpury,
due ko explosien or electrical shock I a leak develops, released electrolyies are corrasive and toxic

A This applance contams batteries that are only replaceabla by skilled persans

1.6 Residual Risks

Tor avoid imjuries, wear pratective gloves when replacing the Blades
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1.7 Symbols and Decals

WARMNING -
Read user instructions before operating the machine.

B || B>

WARNIMNG -
Keep a safe distance from the machine when operating.

T
=

B>

WARNING -
Operate the disabling device before working on or lifting the
machine.

]
4|

$

WARNING -
Do not ride on the machine.
Do not touch rotating blade.

WARNING -

It is not permitted to dispose of this product as normal househaold
waste. Ensure that the product is recycled in accordance with local
legal requirements.

1| B B> 1
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c € This product conforms to the applicable EC Directives.
@ Class Il

!!g| Before charging, read the instructions.

== Direct current

] Class I

INTENDED USE

The garden praduct iz intended for domashc fawn movang. It is designed ta mow often, maintaining a
haithier and better looking lawn than ever before. Degending on the size. of your [awn, your mawer may be
programmed (o apersate at any time or frequency It s impeossible for diggmg. sweeping ar ence cleaning.

C€

Herety, TeingTing Intelligant Tech (Sushou Co, Lid. declares that the rat eguipment model Drearmsa
P AT 00 MG T 20 MENATINR b5 In compliance with Dirgctive 2014/53/EW. The full taxt of the EL
declaration of confarmily 15 available at the following intermet address: hilps:olobal dreametach cam/pages!

1= ~

The produet is i compliznce with UK PST] regulations, the full text of declaration ol conlormity 1s available
at the fodlowing internet address! pitps/mobasldreametech comipagesistatement-of-compliance-for-uk:
fuf1i

Far detailed e-marwial, please go o https Holabal draametech.cam/padesiuser-rmanuals-and-fags

Metwork Security Notice

To ensure the safe operation:afl this device in networked arviranments, the following information s provided
This device is equipped with multiple network communication cagabilities, including ar Eftarnat port (R1-45,
a Wi-Fi wireless communication module, and a USE debugging interface, Upen startup, the fallowing network
services are enables by default

+ Weh Configuration Service (HTTR/HTTPS): Listens on gart 80 (HTTPI and port 443 IHTTFS) for local
configuraticn and status menitonng, To prevent informiaticn leakage, it is recommended to disable the HTTP
service immediately after mstailation, enable only HTTPS, and deploy a trusted TLS certificate

» Device Broadeasting (mDNS/SSOP): Used for aulomatic discovary by broadeasting device infermation
within the local area network (AN If ot reguired, 1t is recammended 1o disable these sarvices to reduce the
rizx of being scanned

* USE Interface: Used for Iocal firmware upgrades and log extraction. When debug mode is anabled, it may
expose system file access permissions. 11 is recammended o rastrict use 1o authonzed personnal only and
dizable this interface when the device is net upder mMaintenance

For detatled canfiguration procedures, please refer o the Sreparation for First Use section
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2 Product Introduction
2.1 What's in the Box

&) LiDAR protective cover @ Robot lawn mower
e Charging tower a Baseplate
{with a 10m extension cable)
O Power supply O ScrewsxB, Hex key
ﬂl Spare blades = 9, holders = 3, 9 User manual
lint-free cloth
a Culck start guide
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2.2 Product Overview
Stop butkan
LiDAR
Knob
Front camera
Dizplay

Charging contacts

Omni wheel

Battery compartment

EdgeMaster™
blade dise

Drive wheal !

0] Equipped with hub matars

2.3 OmniSense™ 3.0: 3D Ultra-Sensing System with Al Camera

Elevata lawn care to the next level with OmniSense™ 20, a groundbreaking 30 ultra-sensing systerm
eguipped with an algorithm-assisted HDR camera, providing a mare comprehensive and detaled
perception af the garden £ 30 ervirenmeant

Ty OmniSense™3.0
J 2D Ultra—Sensing System

30 Omnidirectional Obstacle | =
Awoldance Enhanced by Al !,{@
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2.4 Link Service with GPS and 4G Connectivity
The robot is equipped with the Link Sarvice, offering 4G cellular natwark connectivity,
Activate the Link Service

Pererar on your robot and the Link Senace will activate autormatically, .1l will tght up on the robat's display
and in the app, indicating that activation is successful. You can viaw the usage status of the Link Sarvice

undes Connections in the app.

With the Link Service activated, you can remotely momtar vour robot’s status and initiate mawing tasks
withaut 2 Wi-F connection, Additionally, there 1s a bullt-in GPS for real-time [ocatian trackng, enhancing
the robat's anti-thelt capabiities. You can track i1s locatian at any lima, fram anywnere. and recaie
motdleations |1 L moves outside the designated map area

Link Servica Lakes effect friom the tirme af activation accarding ta the praduct eonfiguration you purchagsed

To extand the service pon expiration, please contact the Dreama after-zales service team via aftersales@
dreame tech.

*Please check the remainng free perad for Link Service in the app, or cantact the Dreame after-sales
service tearn for detalls.

2.5 Sensors
MName Description
Otams ersaronmental mborrmation and faciitates the robot's positiorng, obstacle
LiChE avoidance and sensing of water and dirt,
Detection ranges at 100 kix)- 40 m a1 10% reflectivity; 70 m at 80% rellectivity
Fiald of view: 3607 [harizontal) = B9° fvertical).
Ehein Detects abstacies, lawn boundaneas, and human presence
Carnéra Andgle of view: 897 thorizontall, 58° berticall, ¥7° [diagonall
Resalutiarn; 2 MP
aes The rotat has a bullt-in GPS function. You can track the robat's realtime jocation mn
- Google Maps via the app.

3 Installation

3.1 Select a Suitable Location

* Place the baseplate an a level surface near the edge of the lawn and a power outlet, Place it in an area
with a strong Wi-Fi signal

Mote: Use your miobile device to help check the Wi-Fi signal strength of the Location. A strong Wi-Fi signal
strength ensures 3 stable connection between the robot and the app

Important: Make sure the ground & solt enough to allow screve instailabon

Important: I the charging station is on a slope, ensura the incline = not oo steep to prévant tha robot from
sligping back and failing to dock.

£ i
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s Keap at ieast 1m ol free space with no obstacles to the left, nght and i front ol the baseplal Maka sure
that the grass around tha lBcation (5 shorter than & em I the grass s taller, please mow it with a push
mricweer first, Tall grass may makea it difficult for the robat to return to the charging station

'

3.2 Install the Charging Station

ﬂ' Secure the baseplate to the ground with the suppled screws and bex key
= h ™

"u

W e

@ Inzert the charging tower into the baseplate until you hear a click
' '«.,n Ty

x\,
1
&
3 iy
5 l‘ .

a Connect the power supply 1o the extension cable and then conmect o a power autlet Please keep
the power supply at least 30 em abowve the ground
Mote: The LED indicatar on the charging station will be constant blue when there is power

- "\




DREAME

@ Remove the LIDAR protactiva eover

@ Put tha robot in the charging station 1o eharge. Make sure tha charging contacts on the rabat and tha
chargmg station are conrectad correctly

Mote: Il youre loocking to add a garage for extra protection, please use the matching Dreame Garage
available at local stores or online, Ueing a ron-Dreame garage may causa ssues during recharging

LED Indicator on the Charging Station

LED Indicator Light Colour Meaning

1. Thare is an isswe with the chargmng station
[sueh as a prabierm with the charging current or vollage)
Blinking/zolid red

2. The rabot docks i the enarging station bul the charging is
abnormal ffor example charging contacts have a short cireuith

The chargirg station has power,

Solict blue The rabol israt m e charging station.
Blinking green The rabol is charging in the charging station
Solid graen The rabol isfully charged at the stationfautside the charging hours.
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4 Preparation for First Use
41 Get Familiar with the Contral Panel

& R
Disptay
Power an/aff Start
Kok
Back Home
L A
Display
Icon Status
(= Battery level {Shows the current battery level |
m' Chargmg (The robot successfully docks i the eharging station,)
)g Blustooth (The rabot is connected ta the app via Bluetooth)
T Wi=Fi [The robot is connected 1o tha app via a Wi-Fi netwark )
i ||I Limk service {Link service & sctivated.)
@ Schadule (A task is schaduled for today and has rot started yet)
Controls
Button Function
P r (b T turst andaff tha rabot, press and hold the (1) button fer 2 seconds. Engure it is
autside the charging station
Start D Tes start ali-aras mowing or resurme paused tasks, press the [ buttor, then ciose tha
coar 1 & secards, The task will be cancelad f the cover Is not closed in 5 seconds
Ta sand the robol back ta the charging station ta charge, prass the 105 button, then
Home O Closa the cover 11 5 saconds The task will be canceled If the cover s not closed in
b seconds
Back O Ty ravigate up one leval in the mend, prass tha ) button
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Controls

o confirm the selachan if e merus, prass e knob

Knob o enable Blustaoth painng mcde, press and bald the keab for 3 sacends

O Navigate f'lll:ll..l:._l!'l e e, tm he knob clackeasafanbclockeiss

o factoey resat tha robol, prass and hoid the B button and the -.:I Biuttan ogather
far & seconds The PIM code will rat be

start + Back

arased

Press and hald 13‘ Butlar and |.'_'ll Botton tegether for 3 saconds to enter the About

-+
Home + Back pacte i Settings. The About page will ¢

pEar in 5 secands

Toresel e PN oode, peess and hald He krobs and ':'IE?'D puthon together for 5
Knob + Back 2 '
seoands

Press the Stop button FIN code must be enterad an the control panel 1o resume thea
Operabion

Stop

Menu Structure Qverview

>

b
'\-, N

.'f 3

7

i

It rright e ppdated depending an the sofbeare version
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4.2 Initial Settings

Hatare turriryg the rebot on for e st tme, [here arg sorrie pasie settings to do before the robot 5 ready

ta start weorkir .

&P Lift the top cover.

i
.'.l‘:.’ F.-l;l
Ay -

8 Select the Language You Prefer

Turn the knob clockwise to go dawn and anticlockwise to 9o up lo salect vour language. Fress the knob ko

canfinm
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@ Set PIN Code

1. Turn the knaob to sefect & number froem O % % Tum clockwese ta increase the number and anbiclockeise
to decrease |t Prezs the knob Lo corfiem and set the rext digit. To modify the previcus digit, turn the knob
anticlockwise watil the numbear bacomas O and keep turming It ona bma mora

important: Please do not sat the BN code to "0000°

2. Enter the PIN code again ta completa setting the PIN cade:
MNabta: I Dead passwords do nol mate b, please sat he new passeard again

'ﬂ Connect the Robot ta the Internet
Pleasa scan the OR code to gownload the Dreamehame app en vour metde device After the installation,

[.'l|l':'|:'|!ik'-_" create an account and 100 1IN

You can alzo downlead Dreamehome apg fror App Stare ar Googla Play

Download an the Gt it on

App Store Google Play

The robot supports 4G connectivity and Includes built-in GPS. Howaver, for optimal perfarmance, we

recammend setting up a Wi-Fi connection
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Before Metwaork Setup:

+ Make surs the robat and vour mobile device are on the same Wi-F natwark

= Make sura that your mobile device s within 10 m af the robot

= Enable Bluetcath function an your mobila devica

1 Dpen the Dreamehiome app

2 Youcan cannect via one of the following methads

a Sean the O code’ Ga to @ Device and tap :—: Scan QR code to connect. Scan the OF code lacatad
inside the robat s tap caver ta cannest

b, Meid Manualty: Ga to 13 Device and tap -+ Add Then select yaur rabat model to cannect

o Automatic discovery: The robot will saarch far nearky devices Tap your robat from the lst af discovered
devices 1o conneact

3. Follow the in-app instructions ta complete the Wi=Fi netwerk connection

Important: Please use a single-band network of 2.4 GHz freguency or dual-band netwerk of 2405 GHz
frequency

important: Make sure vour Wi-Fi network doese't have a lirewall and sn't encrypled. Otherwise, the
melwork setup may fail

4, Press and hold the knab on the control pareld for 3 seconds, The robet will enter Bluetooth pairing mode

@)
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5, Fodlaw the n-app instructions to complats the pairmg.

How to unbind the robot?

The robotis autamatically bound 1o the Dreamehome account once painng s successful. Each device can
only be bound B one account. IL cannal be bourd 10 ancther account at the same Hme.

To pair the rabot with a new account, you need to aniknd it first. To unbind it;

1. Open tha Drearmeabome spp Goto 8 Device.

2 vou have multigle robots bouwnd te your Dreamename account, swipe lelt or right ta access the page of
the rabot you want bo edit

& Tap E in the upper right corner.

4. Select C) Delete

How to share your robot?

1. Tap E in the upper fight cornear
2 Select [4) Device Sharing.

How to log out of your Dreamehome account or delete it?

1. Go to @ Me > [T] = Account
2. Select Log Out or Delete Account,

5 Map Your Garden

Before mapping, please check the following:
» The battery level of tha robat is mare than 5056,
« The protective cover af the LIDAR ks remaved

* The top cover is closed.
* The roiol correctly dacks in the charging station,

o b R
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5.1 Create the Virtual Boundary

Before starting the mappng prograss, please keep the following in mind

Important: o not manually mave the robot whan creating the baundary, as this may cause the mapping Lo

fail

important: When the mapping begins, do not remately dock the robot in the charging station until tha
mrapping progress is completa. Otharwiza, the LIDAR may be blocked, which can cause the mapping to fall.

= Walk within & m benind 1he robet during the mapping progress.

= The robot can nawgate slopes with an incline up te 80% (39°) Howewver, for better mowing resulls, it s

racormended 1o keap he slopes of wark areas below 363 (20%)

-

<
ik

4

@
¥
L

= For areas narrower than B0 em, please set tharm as paths to allow the robol 1o pass through [sae saction

5 4: Set Pathl

L
X

A\ AR
v’
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= |F wour kaven 15 more than 5.5 am bighar than tha adacant grownd, keep the robat at least 10 em away
frovm the adge. T yaur laen i level with the adjacent ground, tha robal can cross the parimeter for oplimal
riciading results along the edges

r .

A

» Maka sure the turning angles are greater than 907 . Angles smaller than 0% can make [t difficult for the
ratot te achisve 3 Clean cut

s a Ty
i i
i
1 i
-
: e
R et i(o| l
\-_-,“w. |
b P

Start Mapping:

1. Tap Start Creating via the app, and the robot will check its status and calibrate It will autematically leave
the charging station to do the calibration. Flease be caraful.

/~

[ e i A Ty

™

- |-
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Guida the rabat remotedy 1o the adge of vaur lawn and tap Set Starting Point to establish the starting

.
poirt far the ooundary
= ™
Lyt
— [T SR R
* iy
™3

2

A Remote controd the rabot ta meve along the permeater of your lawn to map oul the wark area

.

Auto Baundary Detection

Perwered by an advanced Al algonthm, the rebol wses it frant carmera o delect grass and non-grass areas,

allowing it 1o identify boundaries withoul the need for manwesl guidance

After guiding the rotat remetely to the lawn edge and setting the starting point, vou can use Auta
Boundary Detection mode, You can choose whether the robet shauld crass the gerimeter for cleaner edge
cutbing resulls or stay close o o award gatling stuck

W recommeand followng the robot duning this procass I the rolat fails o acourately detect the
boundaries, you canexit Auto Boundary Detacliaon mode and switch to remate controd at ary time.
Impertant: The Auto Boundary Detection mode should be used in daylight to ensure proper visibality, Avoid

using this feature in poor hght or rainy condibans
Important: Make sure the robot's frent camera s clean and wobstructad

)=

A, Whan the rabob retums toowithin 1m of the starting point, you can tap Close Boundary and the bowndary

will automatically be completed
~

D

LS
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5.2 Set No-Go Zone

Though the robol can sutomatically svold obstacles, itis still necessary to set argas with a risk of Talling,
such as swimming poals and sandpits, a5 no-go 2ones. For abjects you wanl Lo protect (such as a
flewerbed, a trampoling, a vegetable patch or an exposed tree raat), please set them as no-go zones. You
can tag No-go zone In the app o continue creating no-gda zonas, Alternatively, you can go to ﬁ = Map
Editing to creata or delate the no-go zones after the mag is finished.

5.3 Create More Zones and Expand Existing Zones

*To Create More Zones
If wour lawn s separated by razds or you have saveral isolated lawns, you can tap Set 2one in the app to
conlirue creating work areas. You can also add, delete ar madify the zones in é > Map Editing whan the

rmap s firashed
— — e o e a pra——— 1] " e
- | .
L] L ] - L

%

*Ta Expand Existing Zones

T axpand existing zene, tap Set zone in the app to create the area you wanl to mclude. If the two areas
cwarlap, they will be autamatically merged. Alternatively, you can go to ﬁ > Map Editing > Set zone alter
mapping s camplete 10 expand g exsting fonsa

*To Separate and Combine Zones
To divide a zone into smaller ones or o merge 2ones That were divided using the app inta a larger one, go

to é = Map Editing > Zone settings and lap Split zone or Merge in the app.
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5.4 Set Path

Far isolated zones, pleasa create a path to connect them. Isolated zanes without 3 psth will be inaccessibie
ta the rabat
Mote: By default, the robot only moves along tha path without mowing the grass

Important: If vour lawn is divided by passages higher than 5.5 cm, place an abject with 2 slope equal in
height to the passage (such as arampl

L]
i

T
"
¥

I.l
zim ,-_} PRS-

e PN T

«To Cannect Two Isolated Work Zones

Far Isolated areas, please create paths (o connect them, othersise they will be inaccessible 1o the robot
Tap Set path 1o create a path
Impertant: Make sure the begnning and end of the gath are in the work area.

s ~

J

b | e

«To Connect the Work Area and the Charging Station

If yaur charging station is net in the work area, a path should be created to conmect 1L ta the work area Tap
Set path to create a path that allows the rmabat ta return @ the charging station,

Important: Ensure that one end i insida the work area, and the other end is right in front of the charging
station Its advisaide o algn the path with the charging. statioan.

important: When creating paths to conmect the work area and the charging station, do not remotely dock

the robat e the charging station. Otharwise, the LIDAR may be blocked, which can cause the mapping ta
fail



DREAME

£ I : %,
g | g
= | b
£ 3
) o |
- L B ] || I"._"
5.5 Finish Map = l "

Tap Finish Map when wirk areas, paths and no-go zones are completed

5.6 Add a Second Map N

[f thera iz na path betwean vour front and back gardens, yvou can create a second map. After completing
the first map, tap Add Map to continue creating the secand one. Alternatively, you can navigate to ﬁ >
Map Editing and tap Add Map after mapping is complata; Once yod have linkshad the second mag, you can
switeh betwean maps through ﬁ = Map Editing

Mote: Alter switching the map, the schedules and mowing settings of the current mag will be applied
Mote: You can purchase an additional charging station to nstall in the secand map for greater converdence
With a2 separate charging station instalied in the second map, Yo anly fneed 1o mave the robol manually
Between two maps

6 Operation 5y

6.1 Start Mowing for the First Time

Tips befora mowarg:

*To achieve the desired mawing effect, it Is recommended Lo lirst use a push lawn mower 1o cut the grass
to a height of no more than 10 em

= Clear the pbstacles including debris, leal piles, toys, wires and stones from the lawn. Make sure no

chitdran or pats &re on the lawn when the rabol 15 mowing
= Fill ir the hiobes in the lawn
= San yaur mowang preferences in the app in-advance isuch as mowing effeiency, moeang haight and

miewing dirgction)

* Map Your Garden
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al Start via the control panel
1. Press Stop button, Lift the top cover and enter the PiN code
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A, Press the [ butten, then close the top cover in & seconds. The rebot will leave the charging statian
and start all-araa mawing, You can also tap Start in the app to start rmowing

- | -

bi Start via the app
1, Open the app

2. Select a mowing made and tap Start Lo start rmowing
6.2 Pause

To pauze the current mowing task, you can press the Stop button an the rebat or tap Pause in the app
Mote: The robatl cannot be started directly through the app after the Stop butten 1= pressad. To resume
operation, enter vour PIN code on the contral panel

A o (R
™

4.3 Resume

To resurme the task whean the rabot 15 paused, press the E}I butten, then close the top cover n b seconds.

[he rabot will resurme the previoss mowing task. Altarnatively, you can tap Continue in the app to resume
the ot g task

—
 — - = mlairis
I' .'-
OR |
m - Rl
2]

27
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4.4 Return to the Charging Station

To send the rabot back to ts charging station, press the 7 on the contral panel. Confirm o pause or
cancel the current tazk, then close the top cover within 5 seconds, The rabot will automatically returm Lo
the charging station 1o recharge, Alternatvely, yau can salect Start Returndng to Station in the app to send
the robot back

p—— el o < HRas
L = '-
OR -
N ety
TN

7 Dreamehome App

Where You Can Explore More

Dreamehome agg is maore than a remote contril. Thare are many things you can do threugh the aga
camplating various setbings remately, expenenting differant mowing moedes, editing the map freely and

adiusting mioeing schedules.

7.1 Mowing Modes

The robot offars various mawing modes You can switch between modes through the app including Al
Area Mowing, Zone Mowing, Edge Mowing, Spat Mowing and Manual Mode

r‘_'..:.,. i

Customize your lawn by adding shapes through Iﬁ = Map Editing > Shapes i the app. Defined shapes
will b excluded from mawing inall mowing modes. You can medify ther posibon, si2e, or ramove theam in

Shapes. DA
-ﬁ 0o
=g

7.5 EdgeMaster™ 2.0 cutting system

7.2 Mowing Shapes

With EdgetMaster™ 2.0 Techrology, the disc can extend cubward while mawing the edga of your lawn,
ensuring tha disc-to-edge distance less than 1.5cm (or thorough and precise edge trimming. This feature
maximuzes culting coverage and enhances the besuty of your fawn, go o :—E » Edge Mowing Settings >
EdgeMaster™ n tha app
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7.4 Schedule

Altar thea hest map s completed, the robot adtormatically creates two weekly mowirng schedules according
b the lawn size, which are "SpriSum Schedute” and "Aut/Win Sehedule® You can tap @ i the app todo
detailed schedule sellngs With the schedule function, you cancompletaly leave the datly mowing waork Lo
[he rabal You cnly need ta maintain the robol regularly

MNobte: If youw worry that the robob may disturk you or yaur naighbaurs shen it works actonomaousty during
certain howrs, you can go to Settings = Do Mot Disturb and set Do Mot Disturb time in the app

pu— =
B=0
7.5 Child Lock

If woid weorry that children may operate the robot, navigate to Settings and enable the Child Lock function
in the app, With this function erabled, the robot will be locked if no operations are gerformed far & minutes

="

when tha caver 15 open

7.4 Rain Protection

If e warry that adverse waathar conditions may affect the mowing work, you can enable Rain
Protection function in Settings on the controd panel or In the app. When this furction iz enabled, the
ratot autormatically pauses mowing and returns B the charging staticn when il raing. You can sat the rain
protection e in the app.

Mote: Mowing wet grass can damage your lawr, 10is advisabla to estend the protection duration toallow
the grass to gat dry befare mowing again

7.7 Frost Protection

If thie tarmperature drogs below 67 C, mawing can permanantly damadge tha lawn. The battery will nat
charge as a safety measure, To prevent this, vou can enable the Frost Protection featiure i the Settings,
elther through the control panet or the appe. Thee will astomatically pause mowing and send the robot back
ta the charging station when the tarmperature falls below &° C The robol will resume mawing once the

o="% ¢

termperature rnzes above 11° C
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7.8 Security Features

The robot carmes with mulitiple anti-thelt features, powerad by the bullt-in GPS lor added sacurity
Additionally, the front camera can detact human presence, makmg the rebot an effective garden guardian

©

i

7.8.1 Lift Alarm

With this function emabled, an atarm will go off immediately when the retot is liftad, and the robot will be

loeked To resume cparation, enber the PIN code an the rabat first

A

B

7.8.2 Off-Map Alarm

With this function enabled, the rabot will be locked and alarm will go off iIMimediately i It s away from the

friap

"

5

7.8.53 Real-Time Location

With this function enatied, you can view the current location of the robot in Gooale Maps

J

7.8.4 Human Presence Detection Alert

Wihan enabiled, the robot will notify you upon detacling the human presepce

I'ﬁ'l
LYJd
={

i

7.8.5 Real-Time Video

|:|:.}n o view a Live videa feed from the rebot's front camera, allowing you bo mentor your garden

aryltime, anywhere

i
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7.8.46 Patrol

While the rabat (= on standby, You can send i to patrol specihie poundaries or spats in your gargen via the
app. To access this feature, go to n > Patrol

oA
B=0

To custamize the rebot's charging pencd to specihic hours, you can enabla the Custom Charging Period

79 Custom Charging Period

functan through Settings > Charging in tha app. When activated, the rotot will charge itself to 20% when
the battery lavel is low, provided there are fo mowing tasks. 1t will complete a full charge anly during the
desgnated charging period, You can also customize the Battery Level for Auto-Recharge and Battery
Level for Resuming Tasks to sel the battery levels at which the robot will automatically return to the
chargmyg station or resume unfinished mowing tasks.

=
Mote: Dreame developrment tearm will continuausly conduct OTA (Over-the=Alr) updates and manlenance

on the firmware and app. Pleaze check for update notifications or enable the Auto-update functian to keep
the firmvware and app up-to-date and enjoy more features

8 Maintenance

For better performance and lfespan of the robot, please clean it regularly and replace worn parts
aecording 1o 1he freguency below!

Part Replacement Frequency

Bladas Ewvary A-B weeks or sooner

Mote: You can check the remaining tme for Blades by ravigating to Settings > Consumables &
Maintenance in the agp. After replacing any cansumatides as prompted, go 1o the details page for tha
consumable and tap 've Replaced It to reset the timer

Mote: Il you have designabed areas in yaur garden for reutine robot dleaning and sesvicing, you can set
Maintenance Paints on the map by navigating to Settings > Head to Maintenance Point > Edit Paint. Once
the maintenance polnis ame =et, you can simply tap Ga and direct the rabot 1o the dezignatad locations for
Bagy sarvicing

8.1 Cleaning

Regularly clean your rabot o prevent grass clippings and dirt from accumaulating and clogging the tade
disc ard deive wheals, which ean affect its mowing, docking, and movament performance, Wa recommend
using & cleardng kb, available at local stores or anbine

A Warning: Bafare cleaning, please turn all the rabat and unplug the charging station
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*The Housing, Chassis and Blade Disc:
1. Tuirn the robot off

2 Place the rabot sideways

A Clean the howvsing, blade dise and chassis with a hose

A Warning: Do not touch the blades when cleaning the chassis Please wear glaves when cleaning
Caution: Please do not use a high-pressure washer for cleaning. Do not usa detergents far cleaning.
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4, Use g lint-rea cloth to carefully clean the LICAR sensar

= Charging Contacts and Front Camera:
Use a clean cloth o wipe the chargmg contacts on the rotat and the charging station, and alsa clean the
front camera. Keep the charging contacts and the front camera dey alter cleaning:

= Drive Wheals:
Lse a brush Lo ramove mud from the wheels o ansure good grip

8.2 Replacing the Components

* Replacing the Blades
Te keep the Blades sharp, please replace the blades regulariy. [t s recommendad to replace the blades
evary =8 waeks or sooner. Plaase only use the Dréame genuine blades (MBEAD/MOBAID)

A Warning: Please turm off the robot. Wear proteclive gloves before reglacing the blades.

Mote: Flease replace all three blades at the same bime to ensure a balancad cutbing system

1. Turn aff the rabot. 2 Cover the LIDAR with its protective cover
.




~_ DREAME

5 Place the robol sideways 4. Remove the holder by pressing the button
under the blade disc.

5, Rermove tha blade by aligning the hola of the 4. Remaove 3 blades and halders,
blade with the shaft,

7 Press the buttan under the blade disc and 8 Make sure the blades can ratate frealy
aligr the hale of the holder with the shalt 1o
fasten the holders and blades
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? Battery

Far long-term storage, charge the robol evary & months 1o grotect the battery, Battery darmage cawsad by
ower-discharge 1s not covered by the mited warranty. Do not charge the battery at an ambient termperature
above 45°C or below &°C The long-term storage temperature for tha battary should be between -10 and
35°C To minimize the damage, the recommended starage temperature for tha battery | between D and
25°C

Mote: The llespan of the robat 5 battery depends on frequency of usage and howrs of cperation. If the
battery is damaged ar cannot be charged, do mot dispose of the absolata or faulty batkery arbitranly, Plassa
obey lesal recyeling regulations.

Low=Power Charging Mode:

Whan the low-power charging mode & activated, functions unretated 1o charging will be disatled (the display
and rabwark will be turmed offl

» Te enable low-power charging maode, press and hedd the D button and the O buttor simultaneously,
and press the () button § tmes guickly at the same time. You will fiear 3 woce prompt: Low-power charging
e i an,

* To disable low-power charging mode. restart the robot or press tha {_Ej- button & tirmses quickly

10 Winter Storage

* The Robot

1. Charge the battery fully befare turmng the robot off

2. Clean the rabot thoroughly before putting it into starage in winter,

A Put an the LiDAR pratective cover.

A, Stare the rotol inside in a dry place, at a lemperature above 0°C

* Charging Station

Uniplug the chargumg station and stere tin a dry and cood place, away from direct sunlight

Mate: After winter starage, please reinstall the charging station and place the robat 6 it Lo charge. IF youl
remstall the charging station in a different lacation, the ratol will astomatically update the station's lacation
as so0n as it charges and leaves the statian. If you ercounter positioning errors because of major changes
ir your gardan, I's recommended Lo remap the area,

1 Transport

For lang distance transport, ensure that the robet s turned off, It s recommended 1o use the original
packaging. Plaase put on the LIDAR protective cover,

Ay Warning: Pleasze tum the rabat of f befare transporting It

& Warning: Lift the rapat by the rear handie, kesping the blade dise away from your bedy
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12 Troubleshooting

Issue

Cause

Solution

The rabiol s net
cannected ta the app

1. The robet s not within
Wi=Fi signal coverage or
Biuetoath rangs.

2 The rotol = urned off o
- rastarting

1. Check il the ropot has completed the process
af turnirg on.

2, Check of the router 15 working properly

3. Mowve closer to the robot to estabish a
Blueteath cannaction

Rabiot Lifted.

Thewheal is not on the
graund

1 Pt the robot back o tlat grownd.

2, Enter the PIM code on the rabot and contfirm
3 The robot cant cross abjects higher tharn 5.5
crr. Please keep the ground even where |t s
working.

Rabot wikéd.

The robet tilts mare thar
31';“"

1 Put the robot back an flal ground

2 Eniter the PIN code on the rabot and canfirm
3 The robot cannet cimb slopes greater than
BO%IE)

Rabot trapped

The robot & trapped and
falls e get oul.

1 Rermove tha surrounding obistacies ard thean
retry

2. Manuaily rrene the robot 1o a flat and open
place irside the map and try starting he tazk
Aqain. | you continus to encounter tis problem,
please refry alfter the robat 1210 the charging
slatien

5. Chack if thera are holes &1 the ground. Fill &1 the
hcles before mowing to prevert the rebot from
Being rapped.

4. Check if the surrounding grass is taller than 10
o, Yol can adjust the obslacls avodance beighl
AF USE & pust mowar 1o mow The e i advancs
to preverit the robot from Beng trapped

5 1 the robot i often frapped in this location, wou
can sal b asa no-go 2ans

Left and right front
wheals, Left and
fAght resd whaels
malfunctan

The wheal cannot roftate
ar tha ywhael mator has a
prablarm

1. Clean the rear whesls and then retry

2. I you continws to ancouwntar this arror, try
restarting the robot

51 the problam persists, pleasa contact the
alter-sales seqvica.

Blade dise car't ratate

The blads dise carnot rotate
rerrmally o the cuthng
molor Ras a problem

1 Clean the blade disc and then retry

2, Check of the surrcunding grass is aller than
10 em. You can use 8 push maveer 1o mow the
fawn i advance to prevent the blade disc from
being blocked by tall grass.

3 Check of there i water under the blade dize
If there 15 any, move the rabol to 3 dry place
and then retry,

4 I you continue to encounter this errar, by
restarting the rabat

& Il the prablem persists, pleass contact the
alter-sales seraca.

The blade disc fails 1@
TN LI aF i

The blade dizc fails to move
Lipy or doann

1. Clean the blade disc and than retry,

2 1 you continwe to ancountar this arror, try
resstarting the robal

31 the prablarm pereists, pleasa contact the
after-sales service.




Cause

Solution

The blade dise cannat
e Lo the side.

The tlade dise cannot mowa
o the side

1 Clean the cutting systam and remaove any
debris ar foreign objects.

2 I you continue to encountar this arror, you
Ccan drisable the EdgeMaster™ function first
51 the problam persists, pleasa contact the
alter-sales seqvica

Bumper error

The frart bumper sensor is
canstantly tnggered.

1, Check il the rotal is trapped somewhera,
2. Gantly tap the bumpar and make sure il
bounces back

5 1 you continue to ancounter this arrar, try
restartirg the robol

A If the prablerm perssts, please contact the
alter-sales service.

Charging error

The robat decks in the
chiarging station, but the
charging currank o vollage
has.a problem

1 Check il the charging station is correctly
connected o power

2. Check if the charging contacts on the rabot
and e charging station are clean,

3. Aafter checking is finishad, try docking tha
roob i the charging station again,

A, 1 the problem persists, please contact the
alter-zales servica,

Battary lemperature
tao high.

Battery temperature |s
B0

1 Use the robol where ambient termperature

i brelow 40°C You can wall until the battery
termperature decreases automatically,

2 You can turr off the robot and restart it after
awhila,

31 the problerm persists please contact the
after-zales servica,

Battery ternperature s
higgh.

Battery temperature is =
A4EAT

1 Charging may fail whan battery lermperature
it above 45°C

2, Use the robot whese amment tamperatura is
beleny 40°C

Battery lemperature 5
L

Battery temperature s =

1. Charging may fail whan battery lemperatise
1% Bl 6

2 U=z the robot where ambient termperatura (s
abave 4°C

LiDAR 15 blocked ar
exarmpla the LiDAR

1 Remove the LIDAR protective cover and then
refry

B pratectve cover 15 not 2.1 LIDAR on the top of the robatl = very dirty,
rarmovedd). clean it with a lint-free cloth and then retry,
1 Check il the LIDAR i dirty. Clean it f
necessary and then try again.
LiDAR s very dirty or there 2, you continge Lo ancounter this arror, try
Bl i L is a sensor eror restarting the rabol
31 the problerm persists please contact the
after-sales service,
LIDAR i& dirty LIDAR is dirty Wipe tha LIDAR sensor on top of the rotot with

aclear cloth, Keap tha LIDAR dry after cleaning

-]
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Issue Cause Solution

1, The rotot will automatically try ta return to
the chargirng station o cool down

2 Ensure tha robol operates at an amibaent
temperatiure balow 40°C.

3 Place the robot in a shaded, cood, and well
ventilated area. The slarm will stop when the
temperatire drops to a normal range

4 The robob wili automatically resume operation
tmice the alarm stops,

5 IF the probiem persists, please cantact after-
cales service.

LIDAR temperature i= LIDAR lermperature & =
higgh. BLAC

1, The LIDAR i turmed off due ta igh
leEmparalures

2 Ensure thae robot operates at an amibaent
tempearatire balow 40°C.

4 Place the robot in a shaded, col, and well
vantiated area. The atarm will stop when the
temperature drops to a normal range

4. | the problem persists, please contact after-
tales service.

LiDaR termparature is LiDAR temperatee is 2
L high L

1, Check If the LDAR on the top of the robot s
dirty. Dirt will affect the pasitioning,

2 Manually mave the robot toan open place
Robot s lost Positianing is lost Insige the map and try starting the task again
It the positioning (s nat recovered, remate
contral the robat back to the charging statian
vig the app, and than starl the mowing task.

1. Restart the robot and ratry
Sensar errar Sensar arror 2. I the problem persists, please cantact the
alter-sales sarice.

1. Manuaily move the robot out of the ne-go
The robol 5 in thie no- The rabot i in tha no-go ape and then retry

00 ZoNe, ona 2 Remotely control the robet throwgh the app
Lo move i1 aut af the no-go 2one, and then ratry

1 Manually move the rebaot inzide tha map, and
The robat 15 cutsde the | The robot iz autside the then ratry

map mag 2 Remote cantrod the rebot back inside the
frap via the apg, and then retry

Emergency stop s The Stop butten on the

g reitiot is pressed, Enter the PIN cade an the rotat and canfirem

Lewy battery. The rabot
will shut dawn soan

Deck thie rebal in the charging station o

: =
Battery level 15 =70%. charge.

1. Enmter the PN code ar the robat and canfirm.
2 ¥ou can disable the Off-Map Alasm in
Settings in the app

Thie rebot 15 away fram
the map. Fisk of being
staler.

The rabol is away from the
mag.




Issue Cause Solution
The rabot cannot find the 1. Check Il there are obstadles blocking the robot.
Failed ta refurn o the charaing station when Rermowe the obstacies and retry

charging station

returmning Lo the charging
statian,

2, Remote control the robat back to the chargng
station via the app,

Failad ta doeck in the
charging station

The rabot findds the charging
station but fails to dock.

1. Check If the reflectve films on the station are
dirty or blockesd

2 Chack if there are obstacles i front of the
station

I Check if the station is moved

A, Chack if the baseplate iz covered with thick
mud

b Check il the station 1= .on a slope

6. Chack il the station has powsar,

¥ Halg the rabol dock 1 the charging station by
using) the remate control or manually

Pasitioning faited.

Pozitraning fails when the
robal tnes 1o Start a mowing
task.

1. The LIDAR may be abstructed. Manually mave
the robot o a flat and apen place inside tha
meap and try starting tha task again

2 IFyeu continue to encounter this errar, please
retry aftar tha rabot s docked In the charging
station

Insulficient spaca for
turming i frant of e
stathor.

Insufficient space for turmng
i front of the station

10 the stabary is placed at the edge of e map
ar within it, ensure thare is at least 1 m of free
space between e frant area af tha station's
baseplate ard the boundary of the map;
otharwize, the robot may nol be able 1o make
turns.

2 Relocate the station, or change the map in
Mag Editing

Path ohstructed

Fath abstructed

1 Check Il a no-go zone is sal in the path

2 Check il there are abstaclas blocking the robob.
I the robot still cannot pass, deleta the path n
Map Edlitireg ared sal a new ane

Thes front camera 1§ dirty.

The frant camara i dirty.

Wipe the front camesa with a clean cloth.

There 1s an ssue with
the front camesa

Thera is an issue with the
front carmera.

1. Wipa the front carmera with a clean eloth
2 Try restarting the rabot.

& Il the problem persists, please contact the
alter-salas sarvice.

Front camera blacked,

Front carmara blacked.

Wipe the front camera with a clean cloth

Boundary detection
errar accurs during
Auto-Mapping

Boundary getection e
acours during Auto-

Mapping

1. Ensure that the lghting condibans are
suitable, nether oo Bright nor e dim

2. Confirees that the weathier 15 claar, avardiig
feg o rain

5 Ensufe that the frart camera = clasn and
unabistracted.

4. Ensure that the ground surface 15 even, as
bumps may affect detection.

5 IF boundary detection cantinues to fall, swtch
to remate control mode for mapping.

Abnoemal vibrations,

Abnarrmal vibrations,

1. Ingpect the blade disc (o integnty Lo
determana if it is damaged If damage s found,
replace the dise

2 I the dise s intact, contact after-saies
Sipport,

DREAME
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13 Specifications

Froduct rame Dreame Boboticmowar A3 AWD
Baand Creama
Basic
5 Pachel MAEATEO0 BAXXAT A0 MIAT E02
infarmation
Cirmensans H3574 5407295 mam
Wizight Ibattesy inclucad 181 kg
Fecormmended working capacity 000 ne 1600 2000 m?
Standand:
1000 mdf2ahrs
Miowing efficiency Efficient =arydard. FC0 "f'rmmg
IEGME etandard] 2000 m24hrs ERIClNG 200 reledhrs
. J <l Rush: 2400 m224hrs
Mowing 2200 i 24hre
N Reight %10 e (ine & mar incraments)
Mawang width 20 em
Charging time ™ a5 min 54 min 54 min
Solird pavwer level LA 0B aB
Moise Solired paveer urcertainties BV 3dB
EMUSSIONS | 5o pressure levil LpA £2.8 dB
Sound pressure uncedainties Kpa 3dB
_ 0-50°C
Cipaming temearture Recommanded 10-35°C
“10-35"C
Working Lang-tarm slorags termpersture Reremimantad: -89
condition Robot: IBXé
[P-clacsification Charging station: IPx4
Powsar supply. IP&7
MMammurm slope for movang area EO%
Bretooth frequency rangs 2AGH2-2 48355H:
E02 1k 1t 2d B @iMbes)
, 802 1y 1422dBmI@SAMbps)
Peleac RE Poies 802110 1328 (@HT 20 HTAC)
Bluetoath: T42dBm
Connectivity e Wi-Ei 2.4 GHz
e {2400-2483 5M)
; ] LTE=FDD: B1/5/ EF20/ 284
Lk 3o LTE-TDD: B38/40/41
GMNES GPEIGLONASS/BDS/Galilea/QZ55
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45-0.8 miz
E;I:.;E Speselunder:memale 045 mifs (dunng mapping, £ 0.8 mds {pura remote contral,
2, RaR-TEGET)
Driving Standart: 035 mis
mator Driving speed wher rowing Efficient, 0.6 mis
Rush 08 ny's
Matar bype Huby rotor
?:;t;;_g Speed 2800 mmn
Battery rmodel rBEPATA
Battery Battery type Lithsiem battery
(robot) Rated capacity 5 Ah
Rated valtage 18
MPAA10S MEAAT0 S
Charger model MPAATCMPARZD pEPAAL DY MPAA0S
MPAAAC pPAAAD
Power
Input waltage 100 W=240 WACRD-60 HZ
supply
Output voltage 204
Outpul currerit 2A B 54
Charging station rmcdel MCARD
Input waltage 204
Charging
z O t wodtage 20
tation Lty ju
Irpt current 2A B LT
Outpul current 3a ) Hi
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Uplink | Downlink | Max RF Output Freguency
Standards | Band (MHz) (MHz) Power GNSS band
1 1920 = 1980 210 =37 232
3 | mmo-wes | 1905 - 1880 2342
FRO0 - 2620 =
! 2570 2690 e
] BEO = 815 Q25 = 940 mx2
20 | sz2-saz | m-an 7442
LTE
28 0% =748 FEE - B0 25x2
GRS/
2570 = 2R = . GLOMASS!
58 2420 3630 25x2 ) 1553“-_&5‘?2
Galitens
2300 - 25016 = [
. 2400 2400 23*2
296 = M = i
Al 2690 2690 REL
3 710 =1785 1805 - 188D Wx2
GEM
| BE0 - 915 925 = G4 2Zx2
1 1520 = 1980 | 200 = 2170 Ax2
WCDMA
- 280 - 95 925 - G40 232

[2] Charging time applies when the robot autamatically returng to tha charging station sl low batlery,.

(2] Countries/Regions coverad: Albania, Andarra, Austria, Belgium, Bosnia and Herzegavina, Bulgaria,
Croatia, Cyprus, Czech Rep, Denmark, Estonia, Finland, France Germany, Greece, Guernsey, Hungary,
lcaland, Ireland, italy, Kosowo, Latvia, Liechtenstein, Lithuama, Luxembourg, Macedorna, Malta, Moldova,
Monaco, Montensgre, Netherlands, Morway, Foland, Portugal, Ramania, Serbia, Slavakia, Slavenia, Spain,
Swaden, Switzerland, UK, Ukraing
Mate: The specifications are subpect to change as we cantinually Improve our product, Far the latest

information, please visit cur website at https: fglobal dreametech cam
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1 Sicherheitshinweise

1.1 Allgemeine Sicherheitshinweise

« Berutzen Sie das Gersal und sein Zubehioe mich? bei schigehtan Wetter badmgurgen, insbesondere nicht bai Ge-
fahr anes Blitzemschlags

» Lesen Sie die Bedienungsankeitung sorafaltig durch und machen She sich it ibrem Inhalt vertrawt, besvor Sie das
Gerdl verwerdhen,

= Koembirerer Sie das Gerat nur mal vor Drearmse errploblersan Produkten. Jede hereon asbwechende Verwendurg

st unsachgermal,

* Erlauben Se Kindem mebt, sich in der Nabe des Gerats aufzuhalten oder mil ihrms 20 spielen, wenn diases n
Betriek st

» Verwenoen Sie das Garat nehit in Berecnen, n denen dart Bafindlicks Persanen nichits von ssiner Anwesenbait
WRSEES]

= Laufen Sie mcht, wenn Sie das Gerat manuel dber die Dreamehorre-apg bedienen. Derken Sie daran, nur zu
gehery, anHangen besonakears aul lhre Sonritle 2u achben und das Glechgewcht zu batben

+ Berwtzan Se das Geral nicht, wenn sich Parsonan - insbestoders Kinder - ader Tiere im Arbetsheraich aufhal-
ter

* Weniry Sie das Gerat in Ofentlichan Beraichan batreicen, Bringen Sie rund um den Arbeitstereich Wamsshilder
it fosgendem Taxt ar: WARNUNG! Autornatischer Rasenrmahes! Abstand zurn Gerat halten! Kinder beaulsichibigen!”

= Tragen Sie bel Benutzung des Gerats festes Schubwerk und ene lange Hose.

= Urmi Schidden am Geral und Urfslie mit Fahrzeugen oder Parsoren zu verrridan, sallten offentliche Wege weder
i Arbaitsberaich legen noch aul dem Hin- cder Ruckwes warm Gesst befabren werden

= Gafahriche Teile, we 2. B die Messerschelbe, dirfen arst berubrt werden, wenn sk volistardig 2um Stlistand
gekarmmen sind

* Mahmen Sie el einer Verletzung oder inem Uinfall mediznische Hilfe n Argpruch.

= Schalten Sie das Gerat AUS, bavar Sie es unterswchen, Biockaden Beseidigen ader Wartungsarbeiten durcnlln-
ren. Wann das Gerat ungewsbnbch stark vibnert, uberprifien Sie es auf Schaden, bavar Sie es wieder in Batrisb
rethrmen. Verwenden Sie das Geral nicht, wenn Teile defeit sind.

« Lagsan S das Hauptkabel nicht Gber Steller verlaulen, an denen das Gerdt maht Befalgen Se die milgelielerter
Arreeeisungen 2ur Kabelinstallation

* Laden Sie das Gerat nur an der mitgelieferten Ladestation auf. Bes unsachgarmaler Viaraverdung sind Strom-
sehlage cder Ubsrbitzung misglich und kann attende Flissgheit sus dem Akku austreten. Wenn Elakirelyt ausiault
uned die atzende Fllssgkeit mit dan Augen n Kontakt koomet, mil Wassar/neutrabsierender Lbsung spadlen urd
arztliche Hilfe in Angoruch rehmen

* Veryenden Sie bairm Arachllss des Hauptkabels an die Skeckdose ene Felarstrom-Schutzsinrchtung (RCDI ma
erem manmalen Ausiisastrorn von 30 mA

= Werwenden Sie nur die von Dreama emplohilenen Cnginalakoes. Mit anderen als den Crogmnalakkus kann die
Suherheil des Gerats mcht garantierl werden, Verwenden Sie keine richt wiederaufladbaren Balterien,

» Athten Sie daraul, dass dar Arbedtsbereich frel vor Strom- undfoder Verdangerungskabeln ist = 5o vermeaidan Sie
Kabetschadern, die zu emern Koontakt mit spannungsfGhrendean Tailen fbrers kinnen

« D Abtildungan in diesem Dokument dienén nur als Referanz, Malgeblich ist stets das konkrete Gerat,

* Erlauben Sie den felgendan Persoraengruppen keinesfalis, des Goral 2o benutzers: Birder, Parsoran mil enge-
schrankien kirparlichen, sensorischen odar geistigen Fibigkeiten oder mangelncer Erfahnung und Kenntriseen
sone Parsaren, dig mit dieser Arfaitung richt vertraut snd

= Sehliefien Se ain beschadigles Kabel micht an und beribren Sie as micht, bevor es nicht van der Steckdose abge=
Fogen wurde. Wenn das Kabel vedhrend des Batrnets beschadigt wirt, ziehen Ska den MNetzstecker aus der Steck-
dosa Ein abgenutztes ader beschadigres kKabel erntnt cie Gelahr enes elekirischen Schlags urd sallle von einer
Fachkraflt ausgatauscht werten

= Sehiebery Sie das Gardl richt mit Gewalt oder hoher Geschwindighen. da es dadurch Schaden nebimen kinnte.

= Urn die Anforderungen an die Expesition gegendber Funkstrahlung emzubaiten, sollben Personen 35 cm Abetand
varm Gerdl halten,

» WARNUMG: Laden Se den Akku rur mit dem abnetimbaren MNeteted aul, das desem Gardt ballegt

* Dize Produkt nicht won dear nken oder rechien Seite tragen Es ward errplobien, berm Tragen Hanoschube 2u tragen
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1.2 Sicherheitshinweise zur Installation

+ Srefen Sie da Ladestation nichit in Bereichen auf, inderen Parsanen dartiber stolgerms kannten

* Sleflen Sie dhe Ladestation mehit in Berachen aul, in derer sch stehendes Waszer Bilden konnte

= installieran Sie die Ladestation enschlie®heh Zubshar nichit mainem Umkies von A0 om wan brarmbaren Matan-
alien, Eire Fablburkton oder Ubsarbitzung won Ladestation und Metztail kann ene Brandgefabr darstelien

1.3 Sicherheitshinweise zum Betrieb

* Halten Sie Hande und Falle von den rotierenden Messern fern Achten Sie daradd, mit den Handen ader
FoBan nicht unter das Gerdt ader in saine Mahe zu gelangen, wenn dieses emgeschaltet ist

= Heben Se das Gerat rucht an und bewegen S es nicht, wenn e aingeschaltet ist

= Aktnagren Sie den Parkmodus oder schalten Sie das Gerat AUS, wenn sich Persanen linsbesondere Kindert
oder Tiere im Arbeitsbereich aufhalten

» Stedlen Sie sicher, dass sich keine Gegenstinde wie Steine, Aste, Werkzeuge oder Sprelzeug auf dem Rasen
befindan, Anderanfalls kitanen dia Meszar mit enem solchen Gegenstand i Berdhrung komimen und Scha-
den rehrmen

» Legen Sie keine Gegenstande aul dem Gerdt oder der Ladestation ab.

= Warwenden Sie das Gerat micht, wenn die Stoepptaste mcht funkbormert

= Warmeden Sie, dass Menschen oder Tiere mil dem Geral ausammenstolien. Wenn ein Mensch ader ein
Tier in die Nabke des Garats kamimt, hallen Sia es sofart an,

= Schalten Sie das Gardl immer AUS, wann Sie es nicht benutzen

= Warwanden Sie das Geral nicht glaichzeitig mit Versenkragnierr, Stellen Siemit der Funktion Zeilplan sicher,
dass Gerdt und Versenkregrer richt gleichzeitio in Betriet sind.

= Varlegen Sie aine Zulaitung nicht an Stedlen, an denen Versenkragrer installiert sind.

= Betreipen Se das Gerat micht, wenn sichoim Arbeitsberaich stehendes Wasser ansammaeln kann, 2. B be
starkerm Regen oder Plitzenbildung.

1.4 Sicherheitshinweise zur Wartung

= Sehalten Sie das Gerat AUS, bevar e Wartungzarbeiten durchfihren,

= Sledlar: S das Gerat nach dem Abspdlen richtig hesurm auf den Boden (mcht aul dem Kopfl

* Drahen Sie das Gerat nicht um, um das Fahoweck 2u reinigen, Wenan Sie es 2ur Rainigung umgedsent ha-
ben, stellen Sie e anschliefend wieder nentig kerdm aul. Drese Vorschtsmalnakeme verhindert, dass Wasszer
irn gdien Motor aimdringt wid den ordnungsgemalan Betnab besintrachbgt.

= Zlehen S den Stecker von der Ladestation ab oder betatigen Se die Sperrvarrichlung, bavor Sie diese
rainigen ader warten

* Reinigen Sie das Gerdl nicht mit ainem Hochdruckremiger oder lasungsmittelhaltigen Reingarm

1.5 Sicherheitshinweise zum Akku

Lithiurm=lenen=Akkus kenran exploderen oder eiran Brand warursachen, wenn se zerleg? oder kurzgeschlossan
b, Wassern, Fawer cder Hitze ausgesetzt werden. Diese sind stets mit Vorsicht handzuhaben = zerlegen urd 6fnen
Sie den Akku micht und vermesden Sie jede Form eirer elakirischerdmechanischen Mampuiabon. Bewabeen Sie
Alkus 50 aul, dass sie vor direkler Sannerairetrablung geschutzt sind

1. Werwerden Se nur das Ladecgerst und Metzbed des Herstetlars: Wenn ein undgesignetes Ladegedal oder Metztail
varverdet wird, Kanm es 2y StramachlEgen und | eder Uberhitaing kommiers

2 VERSUCHEN SIE MICHT, ARKLS ZU REPARIEREN CDER AMDERUNMGEM AN DHESEN YORZIIMEHMER! Reparatur-
varsucha kinren 2u schwaren Verletzungan durch Explosicnen oder Stramschiage fabran Wenn ein Leck entsteht,
werclan alzende und giftepe Elektrobyte freigecetst

& Dieses Geral enthalt Akkus, de nur van Fachleoten susgessechsel! werdéan oirfen,

1.6 Restrisiken

Trager Sie baim Auswechseln ger Messer Senutzhandscnube urm Verletzungen 2u varmesden



DREAME

1.7 Symbole und Aufkleber

WARNUNG -
Lesen Sie die Bedienungsanleitung, bevor Sie das Gerat in Betrieb
nehmen.

ESEl

T
=

WARNUNG -
Halten Sie wihrend des Betriebs sicheren Abstand vom Gerit.

Y

B>

WARNUNG -
Betatigen Sie die Sperrvorrichtung, bevor Sie am Gerat arbeiten oder
es anheben.

WARNUNG -
Fahren Sie nicht auf dem Gerst,
Berlbren Sie keinesfalls rotierende Messer,

1| B B> 1

WARMUNG -

Dieses Gerat darf nicht im normalen Hausmdll entsorgt werden, Stel-
len Sie sicher, dass das Gerat geméB den vor Ort geltenden gesetz-
lichen Vorschriften recycelt wird.
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Dieses Produkt entspricht den geltenden EU-Richtlinien.

Ce
@ Klasse Ill

!|!Q| Lesen Sie vor dem Aufladen die Anleitung.
== Gleichstrom
] Klasse Il
VERWENDUNGSZWECK

Oras Gartengerst st fr das Rasenmahen im peivaten Bereich testimmt. Bz st far hdufiges Mahen konstraiert, was
Ihrars Rasen gesinder und schisner machl ais je 2uvor e nach Grole thres Basens jassen sioh Unrzeit urd Haufig-
keit des Mahens belieg programemieren. Graber, Kebren ager Schneeraurmen snd il derm Gerat nochit meglc.

C€

TanaTing Intelligant Tech (Suzhoul Co, Lid. erklgrt Biermit, dass die Funkanlage Creame MXKATE00¢
P ATAONNNAT S0 die Anforderungen der Rlchilinke 2004/53/EL edfllit. Der vollstandige Wortlaut der

El-Korformitatserklarung st unter tolgander Intermetadrasse abrufbac hitpsdalobal dreametech comdpages/
f

Das Gerst entepricht den britischen BPETI=varsenriftan, der voellstandige Text der Konformitatseskiarung ist
unter der folgenden Intermetadresse abrulbar: htlpsalebal dreametech.com/pagesistatement-of-comgpii=
ance-far-uk-pst,

Die ausfibriche Badienungsanieitung finden Sia in digitaier Form unter httpd Jalobai dreamealech comd
pagesiuzer-manuals-and-ags

Hinweis zur Metzwerksicherheit

Beachten Sie de folgerden informatiomen, um den sicheren Betreb deses Gerats in einer Metawarkumoebureg 2u
gewablesten:

[eses Gerat verfugl uber mehrere Funktionen (o die Netewerkkommurikaton, wie 2. B enen Ethemetanschilues
[RI-A5] ein WLAN-Kommuniationsmodul und eire Schoittstalle i das USE-Debiugaing. Beim Einschalten sind die
felgencean Metawarkdierste standardmaliyg akinert:

« Web Configuration Service (HTTP/HTTPS): Mutzt Port B0 HTTP) und Port 443 (HTTPS) for die Iekale Karfigurs-
tee urd Statusiberwachurg. Zur Vermaigurg von Datenlecks ermpfienit es sich, den HTTP-Dienst unmiltelbar nach
der Installation 2o deaktivieran, nur HTTPS a0 akivieran und en vertraverswindges TLS-Zertifikat 2u verwenden

» Devica Broadeasting |mDNSASSDP): Diant der autormatischen Erkeneng rmittels Ubartagung von Geratedaten
imnerhalt des Local Area Metwork (LANE Wenn diese Denste nicht berttigl werden, amgliehlt sich ibre Dezltiae-
rdrg, wm o das Ausspahinsso 2o cenkan

» USB-Schnittstelle: Wird fUr lokale Firmware-Upgrades und zum Austesarvan Protokallen verwendet, Wann der
Debuagging-Modus akthert 51, karden Zugnfsberechitigundgen fr Systemdateen offenceledt werden, Es empfiahil
goh, de MNutzung aul autorisiertes Personal 2u beschrinken und diese Schnitistele 2o ceakimersn, wann imemes

das Gerat mcht gewartel wird

Aumfithriche Informaticren zur Kanhguration finden Sie m Abschnitt Vorbererng aud gie ersfe Venvendung
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2 Produktvorstellung
2.1 Packungsinhalt

€ LiDAR-Schutzabdeckung

© Ladesaute (mit 10 m langem Verlsn-
gerungskabel)

O Netzteil

@ Ersatzilingen = 9, Halter = 3,
fusselfreles Tuch

ﬁ Schnellstartanieitung

- "
@ Mihroboter

ﬂ Basisplatte

O Schrauben = 8, Sechskantschiissel

9 Bedienungsanleitung
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2.2 Produktibersicht
Stopptaste
LiDAR
Drehschalter
Frontkamera
Dizplay
Ladekontakte
Omni=Rad
Akkufach
EdgeMaster™-Mes-
serscheibe
Antriebsrad "

0] Mt Mabaamotaren ausgastatet

2.3 OmniSense™ 3.0: 3D-Ultra-Sensorsystem mit Kl-Kamera

Brimgan Sie die Rasenpflege mit OmniSense™ 2.0 auf ein ganz nedes Level - unsarem bahnbrechanden
AD-Utra-Sensarsysterm mit algorithmusgestitzter HOR-Kamera, das eine jetzt noch detaillerters und
vedlstandigera Erfazsung hrer Gartenumgebung in 30 armicglheht

—: OmniSense™3.0
2|

| =35 | 3D-Ultra-Sensorsystem

7 Omnicirektionale 30-Hinder- ——
nisvarrmeldung mit Ki-Opti- |
maerung |-

m .-..j-.
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2.4 Link=Dienst mit GPS und 4G-Verbindung

[er Mahroboter werflgt uber derm Link-Dienst, mit dam Sie gine 4G-Motilf unkverbindung nutzen kanren,

Link=Dienst aktivieren

Baim Emschalten des Mahroboters wird der Link=Dienst sutamatisch akivaert Aul dem Display des Mahraboters
une i der dpp leuchtat il auf und 2eigt die erfolgraichs Aktivierdng an, Se kinnen dan Mutzangsstalis des
Link-Dhenstes witer -Verbindungen in car Aop ainsehan

Bel aktiviertern Link-Dienst kinnen S ahneg WLAN=Verbirdung per Farndberwachung den Roboterstatus arzer
gen urd Mahaufgaben starten, Dardber hinaus verligt der Mahvobater Ober ain Integriertes GPS 2ur Standort-
verfolgurg in Echizeit, die den Disbstahl schutz 2isatelich verbessert. Sie kinren seinen Standort jaderzeit von
Uirerall avs verfalgen wid werdan benachrichbigh wenn er den festneieghen Karlenbersich verlbest,

[er Link Sesvice it gemad der wan lhnan erworbenen Proguktxonfiguration ab dem Zeitpunkt der Aktivierunsg
ir Kraft® U den Dienst Ober das Ablawldatium hinaus 2u verlangern, wendesn Sie sich bitte an den Creame-Kun-
dencienst aftersalesBdreame tech

*Bitte prifen Sia die verbledbende kostenlase Mutzungsdaver des Link Service in der App oder wenden Sie sich
fir weitere Informationen an den Creame-Rundendienst

2.5 Sensoren

MName Beschreibung

Erfasst informationen zur Umgebung und dient der Postbomiarung des Roboters, der
Himdermsvermeidung sowe der Erkennung von Wasser und Schmutz.

LiDwR Erfassungsberaich fbel 104G kL) 40 rm bed ainarm Reflaxionsgrad von 10035, 70 m ba
emarm Reflexionsgrad von 80 %

Ziehtfeld: 360° Marizontal) * 59° (vertikall

Erkennt Hindermisse, Razengrenzen und Persanan.
Frontkarmers | Bildwinked B9° (norizantal), 58% (vertikall und 977 (diagonal)
Aufldeung. 2 MP

Der Mabroboter verfagl uber eine mltegrierte GPS=Funktion, Uber die App konnen Sie

i den Standert des Mahroboters in Google Maps in Echtzeit verfalgen,

3 Installation

3.1 Geeigneten Aufstellort auswahlen

«Stellan Sie die Basisplatie auf ebenen Untergrund in der Mahe der Rasenkante und einer Steckdose. Meh-
rren Siedie dofstelling an sinem Ort mit starkem WLAN-Signal var

Himwels: Prafen Siedie WLAN-Signalstarke am-Aufstellart mat lhrem Mobiltelefon, Ein starkes WLAN=Signal
ermaglicht ana etabile Verbindung zwizchen Mahroboter und App.

Wichtig: Stellen Sie sicher, dass der Baden weich genug ist, wm die Installation mit Schrauben zu ermagli=
chen

Wichtlg: Wenn die Ladestatian an enem Hang aulgestelt wird, darl dieser nicht zu stell sain = andarenfalls
kinnte der Mahroboter nach unten rutschen und sein Andocken verhindert wergen

i T
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= Halter Sie lnks; rechits und vor der Grurdplatts einan Frerraum van mirdestens 1m ain, m dam sich kairerle
Hindermisze befirden. Sorgen S dafn, dass das Gras im Umiledd des Aufstellorts kiezer als & em ist, Kdrzen S
Fédbweres Gras zunachst mit enem herkémmlichen Rasarmanes. Hohes Gras kannderm Robater die Backkebr zur

Ladaslation erschweren

3.2 Ladestation installieren

@Fieren Sie die Basisplatte mit den mitgalielerten Sehrauben und dem Sechekantschiisse! im Boden

-~

@schieben Sie die Ladasgule in die Basisplatle, bis Sie ein Klicken horen,

-

%
et ..""..lll-'ii
1
S
\ |
: "
. \ A
o ;
s

BSchlielian Sle das Netzteil an das Verldngerungskabel und dann an eine Steckdose an. Achten Sie
darauf, dass @ich das Metzted mindestens 30 cm uber dem Boden beflindet
Himwels: Die LED=Anzeige an der Ladestation leuchtet blau, wenn Spannung anlagt,

e
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@rlehmen Sia die LIDAR-Schulzabdeckung ab.

@5talien Sie den Rabater 2um Aufladan in die Ladestation. Kontrellieren Sie, dass die Lsdekantakte am
Raboter und an der Ladestation richbg verburcen sind

Himwels: Wenn Sie den Roboter zusatziich mil einer Garage schitzen machlen, arwerben Sia bitte im ork
lichen Emzelhandel oder coline die passande Dreame-Garage. Eing andere Garage alz von Dreame kann zu
Ladeprotlemen fohren

LED-Anzeige an der Ladestation

Leuchtfarbe der LED-Anzei-
ge

Bedeutung

1, E= Giegt ein Problem mit der Ladestation wor 12 B beziglich Lade-
stram ader Spannurg)
Blinkt/leuchtet rat

2. Der Romater 2t mit der Ladestation verbunder, aber der Ladevor-
gang verlauft nicht normal (2 B Kurrschluss der Ladekontaktel

Ar der Ladestation bagt Spannung an
Letichiet isy Der Robater wird nichit an der Ladestation aufgeiaden
Blinkt grin Der Robater wird an dar Ladestation aulgeladen
i 1 i -
Leuchtet gran Der Robater befindet sich walt geladen an der Station oder aufer

halb der Ladezeiten




DREAME

4 Vorbereitung auf die erste Verwendung

4.1 Funktionen des Bedienfelds

Disptay
Strom einfaus Starten
Drehschalter
Zurick Hame
L A
Display
Symbol Status
_IE Lacestand {zaigt den akiuedlen Akkustand an)
m' Aufladung ider Roboter st richtig mit der Ladestatian verbunden.)
)g Biuetoath (Der Roboter st Ober Bluetooth mit der App verbunden )
'-;.'* WLAN (der Rototer il Goer ein WLAN-Netzwerk mit der App verbunden.)
i ||I Limk=-Dienst {der Link-Dienst ist akthiert )
@ Zeitplan leime Aufgabe ist fur heute geplant, wurde aber noch nicht tegonnen |
Bedienelemente
Taste Funktion
EindAus f_l} Haltern Sie die Taste Iﬂ} 2 Sekuncen |ang gedrickt, um den Maksoboter ein- oder

auszuschalten Stellen Se sicher dass er sich aulerhalb der Ladestation befindet

U das Gesamtfiachan=Makan zu starten aoer unterbreonens Manaulgaen torkeu-
Start B setren, dricken Se die Taste B urd sehlisfien Sie dann innerbalb van 5§ Sakureden dig

Abdeckuryg. Wenn: Sie die Abdeckung nicht innerhaib von 5 Sakurden schilieden, wird
dar Vargars abgebrochen

Drucken Se die Taste T wd schlielen Sie mnerhalb von 5 Sekunden die Abde-

Home ©r ckung, um den Roboter 2urm Aulladen zurick 2ur Ladestation 2u schicken. Wenn
Sie die Abdeckung micht innerhalb wan & Sekunden schlieBan, wird der Vorgang
abgebrochen,

Zuriick B Diricken Sia die Taste B, U im Meni eine Ebens nach oben 2u Aavigieran
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Bedienelemente

Drehschalter

Druickern e dan Drebschalten um arns Merisusean| oo bestatien

Halten S der Drebschalter 3 Sekurcen l2mg gedrickl um den Buetosth-Kopplurgsrmodus

20 aklneeren

Dirahen S clan Drebachalter nach rechits, um durch das Mend 20 nasglersn

Starten + Zurlick

Halten Sie die Tasten B und B pleichzeibig 3 Sekunden lang gedrickt, um den Robater auf
A Werkservtellungen aurickzicetnen. Do PR-Coda ward nichl galaschl

Home + Furtick

Hallen Se die Tasten 17 und Siglekreaty 3 Sakunden lang gedrickt, um in den Emstel
wuncen ohe Sete Ober aufzurufen Die Ubar-Seie wird nach & Sekunden ausgeblerdat

Drehschalter +
Zurtick

Halten Sie ten Drehachalter und die Taste 3 giechzatig 3 Sekunden g gedrGckt, um oen

AM-Code auf de Werksarstelngen auriceissten

Stopp

Dirlicken Sie die Stop-Taste. Urm den Balna fortaisetzen, miuss am Bederdeld der AIN-Code

2ingegaien werten

Ubersicht Uber die Meniistruktur

A Dol lwareversin sind Andenr 1en magchn
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4.2 Grundeinstellungen

Yar dem ersten Einschalten des Roboters musszen emige Grundeinstellungen vorgenommen werden, damit
er seine Arpeit aulnehmen kann

& Offren Sie die abare Abdeckung

& E_\L_..'il.JL Ly ‘?\"u"u.—rﬂ“‘“"" f"

b 1 ! r o
N

@Haiter Sie die Taste (1) arn Bedienfeld 2 Sekuniden lang gedrickt, urm den Bobater einzuschalten

@ Gewinschte Sprache auswihlen
Orehen Sie den Drehschalter zur Sprachavswahl nach rechts, um nach unten zu navigieren, und nach Llinks,
urn nach oen zu navigleren. Bestatigan Sia lhra Auswahl, indem Sie den Crehschalter drickan

S - ———r. |

- — =

2[@
A
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@ PIN-Code ainstellen
1. Drehed Sia den Drabschalber, urm edre 2ahl 2wischen 0 und 9 auszuwablan, Draban Se nach rachts, um
die Zahl zu erhdben, und nach inks, wm sie 2u senken, Bestatigen Sie lhre Auswahl, indermn Sie den Dreh
sehalter dridckan, und stellen Se dann die nachsta Zahl gin. Sie dndern elfe angagebene Zahl, indam Sie
den Crabregler gegen den Uhrzeigersion drebien, bis die Zanl O erreicht, wnd in dann noch eine Position
weilerdrehen
Wichtlg: Bitte stellen Sie als PiN-Code nicht 0000 ein
- —

=5

2. Geben Se den PIN-Code ernedt gin, um ssina Einstellung abeuschlielen

Hirweis: Wann die beiden Passwirter nicht abareinstimmean, geben Sie das neve Passwort arneut sin

@ Roboter mit dem Internet verbinden
Scannen Sie den QR-Code, v die Dreamehome-App aul lbr Mobdgerat herunterzuladen, Erstelien Sie
rach erfalgter nstallaton eir Kot und metden Sie sich an

Download on the

App Store Google Play

[rer Roboter unterstutzt den A5-Mobilfunkstandard und verfigt Gber ein integriertas GRS FOr die optimale
Leistung ermpfablen wir jedoch die Einrichtung einer WLAN=-Verbindung.
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Vor der Metzwerkeinrichtung:

+ Kontrollieren Sie, dass Roboter und Mabligerat mit demselben WLAN-Netzwerk verbundan sind

* Kontrollieren Sie, dass by Mobilgerat max 10 movam Roboter entfernt (st

= Aktivieren Sie die Bluetooth-Funktion am Mabilgerst

1. Gifnen Sie die Dreamehome-App

Sie kannen die Yerbindung mit einer der folgenden Methoden herstelien

a OR-Code scannen: Tigoen Sie aul 88 Das Gerdt urd dann aufl i—: Fum Verbinden QR-Code scannen
Seannen Sie den QR-Code innen an der oberen Abdeckung des Roboters, um die Verbindunig herzastellen
b Maruel ieneufogen Tippen Sie aul @1 Das Gerdt und danin aul - Hinzofigen Wanlen Sie anschlieBand
aus, mib walchem Rabotarmodell die Varbindung hesgestallt werdan spll

& Autarmatisehe Erkenmung: Der Roboter sucht nach Gerdten in dar Nahe. Tippen Sia in der Liste der er

25 ]

kannten Gerate auf lhran Roboter, um die Verbindung herzustellen

3. Befoigen Se dis Anwelsengan in der App, um die WLAN=Vearbindung berzustelien

Wichtig: Bitte rutzen Sie ein Singleband=-MNetzwerk mit 2.4 GHz Frequenz oder ein Dualband=-Metzwerk mit
2445 GHz Frequenz

Wichtig: Stellen Sie sichar, dass lhr WLAN=Netzwerk weder mit giner Firewall verseben noch verschilusselt
151, Anderentalls kann die MNetzearkainrichiung hablschlagen

4, Halten Sie den Drehschalter am Bedienfeld 2 Sakunden lang gedrickt. Der Roboter wechselt In dern

Bluetsoth-Kopplurgsmadus

57
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b, Befaigen Se die Anwessundgan in der App, um die Kopoiung abzuschiielen

Wie hebe ich die Verknipfung des Roboters auf?

Mach erfolgreicher Kapplurg wird der Roboter autarmatizch mil dem Dreamehorme=Komo verknoplt. Jedes Gerat kann
i it einern Kanto verknipft werden. Die gleichzeitioe Verkniplung mit einem arderen Bonto it nicht miglich

L den Robaler mid ainem reuen Koo zuwerkndelhen, mdssan Sie aondchst de beshehende Verknipfung aulbeben
Zurm Auitheben der Verknophung

1 Offren Sie ehe Drearmebame-dpp. Tippen Se auf @) Das Gerst,

2 Wenn mebrere Robater rrit threm Dreamebame-ronto werkndpl smd, wischan Sie nach links oder rechits, um aul de
Seite dac Foboters, den Sie bearbaten midchien, 2u gelangen

3 Tippen S in der rechten oberen Ecke aud

4 Weblen Sie [icon}SiLsschen s

Wie kann ich den Roboter gemeinsam mit anderen nutzen?

1. Tippen Siedn der rechten oberen Ecke auf s
2 Wahlen Sie [4] JGerat gemeinsam nutzen” aus.

Wie melde ich mich von meinem Dreamehome=-Konto ab oder lsche es?

1. Wahlen Sie @ Mein Profil = (3] > Konto sus
2. Tippen Sie aul Abmelden oder Das Kento 8schen.

5 Karte des Gartens erstellen

Uberprifen Sia vor der Kartenerstellung bitte Folgendes
* Der Akkustand des Roboters Legt Ober 50 %
+ Die LIDAR-Schutzabdeckung wurde abgenammean

* Die cere Abdeckung ist geschlossan
+ Der Robater st nchtig mit der Ladestation verbundean

-~
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5.1 Virtuelle Begrenzung erstellen

Beachten Sie vor Beginn der Kartenerstellung bitte Falgendes

Wichtig: Bewagen Sia den Robater belm Erstellan ger Bagrenzung nicht manuell, da sonst die Kartener-
stellung maglicherweise fehlschligh
Wichtig: Docken Sie den Robater ber Beginn der Kartererstellung nicht ferngesteuert an die Ladestation
an, s diese abgeschlossen st Anderenfalls kann das LIDAR blockiert werden und die Kartenerstaellung

fehlschiagen

= Gehen Siewahrend der Kartenerstellung max. 5 mhinter dem Roboter

4 ~
AR i e e FR T = P
A 5
l'l =
.ll Ly
yIm
II'
12 Ul <5m
A
\ J

= Der Raboter bewattigt Stesgungen van bis zu 80 % (39°). Fur optimale Mahergebnisze sollte die Neigung
der Arbeitsiiache jedoch unter 36 % (20°) liegen

-

B )
']
F

« Defineren Sie Bareiche mit eirer Braite unter 80 cm bitte als Plade, damit der Roboter sie durchiabiren
kann (siehe Absehnitt 5.4 Pfad festlegen).
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= Wenn Ibr Basen uber 5.5 em haher als die angrenzende Flache st sollte der Bototer mindestens 10 cm

Abstand von der Kante halten, Wanin Ihr Razen aul der gleichen Habe wie die angréenzande Flache lagt,
kann der Robaoter die Begrenzung kreuzen, um an den Randern aptimale Mahergebnisse zu erzielen

r .

A

» Statlen Sie sicher, dass die Kurvenwinked gréSer als 200 sind, Winkel unter 90° kdnnen es dem Robober
erschweren; emen sauberen Schnitt zu erzielen

s a Ty
i i
i
1 i
-
: e
R et i(o| l
\-_-,“w. |
b P

Kartenerstellung starten:

1. Tippan Siein der App auf Kartenerstellung starten = daraufhan doerpraft der Roboter seman Status und
wird kalibriert. FUr die Kalibrierung verlasst er automatisch die Ladestation, Seien Sie bitle vorsichtig

/=

[ e i A Ty

™
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2, Fanren Sie den Roboter per Fernbedienung an die Rasenkanta und tipoen Sie dann aul Startpunkt set-
Zen, wm den Startpunkt der Bagrenzung festzuledgan

P ™

e A

A Sreuerm Se den Robater per Fernbedierurg an ger Razenkants ertlang um den Arbetsbereicn abzustecken

Automatische Begrenzungserkennung

[rer Robioter nutzt inan iEistungsstarken Kl=Algorthmus, um mithille seivar Frontkamera Flachen mat und chneg
Gras xu erkennen = 50 karnn er ahne manuesle Steoerung Sréenzan identifzeren

Machdem Sle der Roboter per Fernbediernung zur Rasenkante gestedert urd den Startpunkt festgelagt habern,
kiriran Sie dan Modus Automatische Begrenzungserkennung sktiviergn, Dabet kirnen Sie wahlen, ob dar
Robater die Bagrenzung kredzen soll, um ain besenders sauteres Mahergebs zu eraelen, oder anibr entlang-
fabiren salt, urm ein Festfahran zu varmesican

Wi armplehlen, dem Roboter wahrand cheses Vargangs zu folgen: Wenn der Roboter die Begrenaurgan nichd
genau erkennt, kinnen Sie den Madus _Adtomatische Begrenzungeerkennung’ edersait beenden und zur Fam=
bedienung weclsein

Wichtig: Mutzan Sie die aulematesche Begrersungserkennung bel Tageslicht, um aime gute Sicht 2u gewalle
sten. Varwanden Sie diese Funkban nicht bet schtachten Lichbver hdltnissen ader Ragen.

Wichtig: Uberprifen Se, dass die Frontkarmera des Roboters sauber und nickt blockieet ist

—_—— [ LT

Ny

e

4, Wann der Roboter innerhalb 1 m des Startpunkls aurickkehrt, tippen Sie auf Begrenzung schiieBen, Die
Begrenzung wird automatisch fertiggestellt

-

e

¢ kit
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u
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5.2 Sperrzone festlegen

Obwohl dar Roboter Hindemssen autarmatisch suswelchan kanm, mossen Beralcha mit Sturagefabr, wig
z. B Sehwimmbader und Sandkasten, als Sperrzonen festgelagt werden. Definieren Sie such andere 2u
urnlanrende Objekte (2. 8. Blumen- oder Gemisebeeat, Trampolin, freiliegende Baumwurzell als Sperrzo-
ren, Tippen Sie zur Erstellung einer Sperrzone in der App aul Sperrzone, Unter é > Kartenbearbeitung

kEnnen Sie auch nach der Kartenerstellung Sgerrzonen ersteilen cder lBschan,

5.3 Mehr Zonen erstellen und vorhandene Zonen erweitern

* Mehr Zonen erstellen

Wern ihr Fasen durch elne Strale getrennt ist ader mebrere Basenflachen vaneinander isoliert sing, kin-
rien Swer Ober Zone festiegen in der Apg weitere Arbeitsbereiche erstelien. Unter ﬁ > Kartenbearbeitung
kennen Sie Zonen avch hanzufugen, [Bschen oder Sndern, wann die Rarte ferfig st

- — SSSUE SRR R R
¥

*Vorhandene Zonen erweitern
Ly gine vormandens Zone ru erweitern, bppen Seon der App auf Zone festiegen, um den zusatzlichen
Bereich 2u erstallen. Wenn sich die beiden Beraiche uberschneiden, werden sig autamabise b rusammen=

gefuhrt. Cder Sie erweitern eine vorhandene Zone, indem Sie nach Abschluss der Bartenerstellung &
>Kartenbearbeitung=Zone festlegen auswahlan

=Zonen trennen und kombinieren
Um eine Zona in kleinere aulzuteilan cder in der App geteilte Zonen zu ainer griferen 2usamenenzulfaszen,

tippen Sie in der App auf é = Kartenbearbeitung=Zonen=-Einstellungen und dort 2ul Trennen ader Kam-=
binieren.
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5.4 Pfad festlegen

Erstellen Sie bed vonainander getrannten Zanen btle anan Plad, um sie 2u verbinden Voneinander ge-
trennte Bereicha ohne Verbindungsplad snd fur den Roboter uneuganglich.

Hinweis: Standardmadig wird der Pfad vom Roboter nicht gemaht, sondem nur befabren

Wichtig: Wenn Ihr Rasen von Passagen mit giner Hihe Obers,5 cm geteill wird, stellen Sie ein entsprea-
chend geneigtes Objekt aul (2. B. eine Rampe).

e P Tl

« Zwel getrennte Arbeitsbereiche verbinden

Zenechen getrennten Beralchen milssan Verbindungseage erstellt wearden, da e sonst fr den Bobater
micht zuganglich sind. Tippen Sie aul Pfad festlegen, um einen Plad 2u erstellen

Wichtig: Ackten Sie darauf, dass Anfang und Ende des Plades im Arbeitsberaich lliegen

- ™

= Arbeitsbereich und Ladestation verbinden

Befindet =ich die Ladestation micht im Arbeilsiereich, istein entsgrechender Yerbindungspfad festzulegen
Tippen Sie aul Pfad festlegen, um aman Pfad zu erstelien, auf dem der Roboter zur Ladestation 2unick:
kehren kann

Wichtig: Achten Sie daraufl, dass sich ein Ende des Plages im Arbeitsbereich und das andere Ende direkt
vor der Ladeslation befindet. Es empliahlt sich, den Plad auf die Ladestation auszanchten

Wichtig: Wenrn Sie Verbindungsplade zesschen Arbeitsbhereich und Ladestation festlegen, darf der Robotear
rieht ferngesteuert an dia Ladestation angedockt werden Anderenfalls kann das LIDAR blackiert werden
und die Kartenerstelung fehlschlagen
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5.5 Karte fertigstellen ~ | J

Tipoen Sie aul Karte fertigstellen, wenn Sie mil der Erstellung von Arbeitsberaichen, Pladen und Sperrzo-
men fartig sing.

5.6 Zweite Karte hinzuflgen ]

Wern vardarer und hinterer Gartanteraich nicht it ginern Plad verbunden smd, kéonen Se aine Zeete Karla erstellen
Tppen Sie nach Ferbigstaliurg der arsten Karte auf Karte hireufligen, urm mit der Erstellung der 2weitan Karte forbag-
fahran. Cder Sie navgieren nach Abschiuss der Karterersieliung 2 *Rartenbearbeaitung und lippen dort 2ul Karte
hinzufigen Mach Fertiosteluns dear reeiten Karte kormen Sie Ober “Kartenbearbeitung swischien den Karten
woechsen

Himeeds: Mach einem Wechsel der ®arte warden die Zailplars und Maheirstellurigen (e die akiuelle Karte Gbernom-
Il

Hirwers: Fur eine bequemers Mutzang kanman Sie eira 2usatdichs Ladestalion erwerten und im Zeetter Kartenbe-
reich aufstefian. M ener Asatzlichan Ladestaton im Daaiten Karfenberech brauchen Senur den Roboter mauedl
swischen den betden Baraichen au verzetzen /=

6 Bedienung 5y

6.1 Erstmaliges Starten des Mahvorgangs

Tips vor dem Makhen

* Um das gewunschie Mahergebnis zu erzielen, emgfiehlt es sich, das Gras zundchst mit amnam
Handrasanmaher aul eirne Hdhe von mazximal 10 em 2o schnaiden

=Entfarnen Swe Hindermisse vorm Rasan (2. B Schutt, Laubhaufar, Spielzeuy, Kabal ader Steina). Stalien
She micher, dass sich keine Kinder oder Hausliere im Arbeltsbareich belindan, wenn der Roboter den Rasen
rmank

= Fullen S eventuetle Lacher i Rasern auf

=Stedlan Sie lhra Mahpraferenzen voraly m der App ein e 2. B, Maheffiziere, Mahbohe und Mahnehtung).
* Karte des Gartens erstellen
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al Start uber das Bedienfald
1. Dricken Sie die Stopptaste, offnen Sie die obere Abdeckung an uwnd gebien Sie den PIN-Code em

@
S0

4 Wihlen Sie durch Drebhen des Drehschalters den gewlnschlen Mahmodus aus
— —
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A Drucken Sie die Taste B und schiieBen Sie dann innerhalb von § Sekunden die obere Abdeckung. Cer
Roboter verlasst dia Ladestation und baginnt mit dem Gesamtilachan-Mahen Sie konnen den Mabvargang
auch starten, indem S in der App auf Starten tippean

o —

(I

=% -

bl Start Gber die App
1 Offnen Sie die Apg.
2 Wizhlen Sie dan geswinschtan Mahmoous aus und tppen Sie aul Starters, um mit dermn Maben zu bedinnean

6.2 Pause

U gen aktuelien Mahworgang 2u unterbrachen, kinnen Sia die Stopptaste auf derm Roboler drockan oder
I der App aul Pause tipgen Hinweis: Der Roboter kKann nach dem Dricken der Stopptaste nicht direkt
Uber die App gestartet werden. Geben Sieam Badienfeld (hren PIN-Code em, um den Betrieb forlzusetzen

oDErR |F =om
—
PH._.;H'_. ~ ey
1 | |
.-.-"‘"\-\._\_L -k‘:: \
S QQT
6.3 Fortsetzen \

Lim glie Aufgate nach derm Anhalten des Roboters forzusetzen, dricken Se die Tasta D| urd schilefan Sie
innerhalb von 5 Sekunden die obere Abdeckung. Der Roboter setzt die vorbenge Manaclgabe fort, Alter-
mativ karnen Sie den Mahworgang auch fortsetzen, indem Sie i dar Apg auf Fortsetzen ippen

(= -

f ) ™ im s Eos am
obDER: | BN

- ® =

T

b
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4.4 Zur Ladestation zurlickkehren

Sie lazsan den RHabater zur Ladestatian zuruckkehren, indam Sie am Badienleld auf Crefrucken Waklen Sie
aus, ob die akluelle Aufgabe angehallen oder abgebrochen werden soll und schlieBen Sie dann innerhalb
von 5 Sekunden die obere Abdeckung. Cer Roboter kehrt zum Aufiaden autematisch zur Ladestation 2u
rock. Alternaty kinnen Sie auch in der App Rickkehr zur Basisstation starten auswahlen, um den Roboter
aurdck 2ur Station 2u schicken

7~ O

| O, | I ————— :_" # ul-. |:
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7 Dreamehome App T

Wo Sie weitere Funktionen finden

[Oie Dreamahome-fpo st so vial mehr als eine Fernbedienung. In der App stehan lhnen zahireiche Funk-
tlonen zur Yerfigung. farngesteuert verschiedenea Einstellungen vornehmen, unterschiedliche Mahmodi
ausprebieran, dig Karte fren tearbeiten und Mahzedplans anpassan

7.1 M3hmodi

Der Reboter bietal mehrere Mahmadi. In der App konnen Sie 2wischen den feigenden Moedi wechseln: Ge-
samiflachen=-Mahen Zonanmanen, Randmaben, Punkicelles Miken urd Manueller Modus

[ |m]

="

Verleiben Sie lhrem Basen das gewisse Etwas, indern Sie in der App ubser é *Kartenbearbeitung>Formen

7.2 Mihformen

Farmen hineufGgen. Delmerte Formen werden in aller Mahmodl varm Mahken ausgeschlossan, Unter For=
men kannen Sie ihre Position und Grofe andern oder sie entfernen

Ph
=0

7.5 Schneidsystem EdgeMaster™ 2.0

Mt der Edgeraster™ 2 O-Technologie kann die Scheibe nach aufien fahren, wabrend Sie den Band hres

Raszans mahen, wodurch sichergestelll ward, dass der Abetand 2wischen Schaibe und Rand weniger als
1.5 e betragt fur grandiiche und praase Rantenbearbeilung. Diese Funktion maxmiert die Abdeckung
. - T A— .
urrd fassl Ihren Hasen besondears schon aussehen. Wakien Se hierfdr i der App =) Einstellungen fir das
RandmihenEdgeMaster™ aus

67
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7.4 Zeitplan

Mach Fertigstetlung der ersten Karte erstalll der Roboter entsprechend der Rasengralie autormatisch zewer wi
chentliche Zatplane:  Frihling&Sommer Zeitplan” und  Herbst&Winter Zeitplan” Unites i ger App kinnen
Sie detaillierte Einstellungan zum Zedplan vormehmen. #Mit der Funktion Zaitplan kinnen Ske die taglicha Mahar-
beit wallstandg dem Roboter vberlassen Sie brauchen sich nue noch um die regelmalige Wartung des Raboters
U kdrmimern

Hirweds: Wenn Sie um Ihve oder die Rube Ibrer Machbam farchten, wenn der Bobeter a0 bectimmten Zaiten au
tonam arbeitet, kirman S in der App unter Einstellungen > Bitte nicht stiren anstelien, zu wealchen Ruhezeiten
Bitte nicht stéren geltan el r—

7.5 Kindersicherung

Wenn Sie bafUrehten, dass Kinder den Roboter bedienen kinnten, akbvieran Sie unter Einstellungen i der
Appodie Kindersicherung. Bel Aklivierung dieser Funkbion wird der Raboter gesperrt, wann bei gedfnete
Apdeckung b Minutar l2ng keine Aktivitst erfolgt

="

7.5 Regenschutz

Wenn Sie bafurchten, dass widrige Wetterbedingungen die Maharbeiten beeintrachtigen konnten, konnen
Sike Regen aktiviersn

Schutz-Furktion in Einstellungen auf dem Bedienfeld cder in der App: Wann diese Funkticn aktiviert ist,
unterricht der Roboter bel Regen automatizch den Manvorgang und kehrt zoer Ladestation zurick I der
App rannen e enstalien wig lange ders Hegenschutz aktivert sein sall

Hinwels: Das Mahen von nassern Gras kann lbren Rasen beschadigen Es empliehit sich, die Funktion fur
einen langeren Zeitraum zu aklivieren, damil das Gras vor dem erneulen Mahen abtrocknen kann

=9 .

Bei Tarmperaturan untar & "C kann das Mahen den Rasen daderhalt schadigen. In diesern Fall wird der Akku
aus Sicherbeitsgranden mcht aufgeladen. Um dies zo vertundesn, kannen Sieon den Einstellungen am Be

7.7 Frostschutz

dierfeld oder m der App die Funktion Frostschutz aktiveren. Dadwch wird das Maben avtematisch unter
brechen und der Robater kehrt zur Ladestation aurdck, wann die Temperatur unter & °C fallt. Der Rabater
setzt das Mahen lort, zobald die Temperatur sber 19 °C steigt

=0 d
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7.8 Sicherheitsfunktionen

[er Reboter verfugt dber mehrers Debstahlschutziunktionen, die durch das integriarte GPS fir ain besen
ders hobes Malh an Sicherheit sergern. Da die Frontkamera auferdem Personan erkennen kann, dient der

©

Roboter auch als effextiver Garlermyachtar

i

7.8.1 Hebealarm
Wenn dieza Funklion aktiviest ist, 155t das Anbeben des Robaters sofart einan Alacm und die Sperrang ces
Robotars aus. Um den Batrieh wieder aufzunehmen, geten Sie 2undchst am Roboter dean PIN-Code ein

=

B

7.8.2 Alarm bei Verlassen der Karte

Bai Aktiviarung dieser Funktion wird der Roboter solort gesperrt und ain Alarm ausgaltst, wenn dieser dan

Kartenberaich wverlassl

"

5

7.8.3 Standort in Echtzeit

Bai Aktiveerung dieser Funktion kinmen Se den akiuelben Standort des Babaters in Google Maps angeigern.

J

7.8.4 Alarm zur Erkennung menschlicher Anwesenheit

Bai Aktiverung diezer Funklion werden Sie vom Robater benachrichtigt, wenn er anwesende Perzonen

erzennl rﬁ-l
LYJd
={

i

7.8.5 Echtzeit-Video

lppen Sie auf n urn das Live-video der Fronthamera des Roboters anzuzeigen, mit dem Sie lhren Gar

tan jederzell armd dberall im Auge behalten

i
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7.8.46 Patrouille

Wenm sich der Roboter im Standby-Modus befindet, kinnan Sie ibn aber die App adf Patroullle 2u be-
stirmiten Begranzungan oder Bereichen ir ibram Garten schicken, Sie finden diese Funktiod urter n =

Patrouille Qg
)

79 Benutzerdefinierte Ladezeit

Sie kannen fur den Roboter bestimmite Ladezeitan festlegan, indem Sie die Furktion Benutzerdefinierte
Ladezeit unter Einstellungen = Aufladen in der App aktiviaren Wenn diese Funktian aktiviert ist und

keine Mahaufgaben ansteben, iEdt der Bobater den Akku be niedrigem Akkustand aul 20 % aul, Eine volle
Aufladung erfolgt dann erst wahrend der festgelegten Ladezeit, Unter Batteriestand fir astomatisches
Aufladen und Batteriestand for die Wiederaufnahme von Aufgaben konnen Sie auferdem einstellen, bei
welchem Ladestand der Robater autornatisch zur Lagestation 2urtckkebrt oder urmvollendets Mahauigaben

wieter aufnirmimt E
=9

Hirnweis: Das Dreame-Entwicklungstaam fubrt Laufernd OTA (Over-the=Alr) urd Warturgemalinahmen an Firme
weare und App durch, Achtar Sie bitte auf Update-Banachnchligungen ader aklivieren Se die Funktion Auto-Up=
dates, urn Firrmware und Agp auf derm nedesten Stand 2u halten urd weitere Funklionen zu nutzan

8 Wartung

U Leaistung und Lebensdauer des Roboters zu optimigran, reimgen Sieahn bitte regelimabig umnd tauase han
Sie abgenutzte Taile i den folgenden Intervallen aus

Teil Austauschintervall

Miesser frord. e d-8 Wochen

Hinweis: Unter Einstellungen > Verbrauchsmaterialien & Wartung kdnnen Sle die verbleibernde Mutzungs-
daver der Messer dberprifen. Rufen Sia nach dem Austausch aines Verbrauthesmaterials rach entspra-
chender Auflarderung dessen Cetaiseite aul und tippen Swe auf Ausgetauscht, um den Timer zurdckzus
selzen

Himwels: Wann Sie bastimmite Berelche in lhrem Garten tUr die regalmaliige Berdgung und Wartung des
Roboters vargesehen haben, kannen Sie unter Einstellungen > Gehe zu Wartungspunkt * Punkt bear-
beiten Wartungspunkte auf der Karte festlegen Scbald die Wartungspunkte festgelegt sind, Hppen Sie
emrfach aul  Las”, um den Roboter 2u den vorgesahienan Stellen zu schicken

B.1 Reinigung

Reinigen Sk ihren Rotater regelmaig, wm au verhindem, dass sich Grasreste und Schmutz ansammeln und die
Messerscheibe und Artrieberader verstopfen, was die MEh-, Ancock= und Bewegungeaistung teentrachligen
karer. Wi empleblen die Verwendung eires Remigungssets, das i lokaien Geschalten ader anlire ermaitlich st

A Warnung: Schalten Sie den Roboter vor der Reinigung aus und ziehan Sie den Stecker der Ladestation
ah
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* Gehduse, Fahrwerk und Messerschelbe:
1. Schalten Sle dan Roboler aus

2 Stellen Sie den Robaoter auf die Seite

A Reirigen Sie Gehause. Messerscherbe urd Fanreerk mit einem Schlauch.

A Warnung: Berdibren Sie berm Reinigen des Fabewerks micht die Messer Tragen Sie bei der Retnigung Hand-
ok

Varsicht: Varsenden Sie zur Reinigung keinen Hachdnickrainiger Verwenden Se zer Raimigung keine Reini-
gurgemitiel
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4. Reinigen Sie den LIDAR-Sensar varsichtig mit emern lusselfraien Tuch

» Ladekontakte und Frontkamera:
Wisehen Sie die Ladekontakie vorn Roboter und Ladestabion sowie die Frontkamera mil ginem sasuberen
Tuch ab. Halten Sie Ladekentakte und Frontkamera nach der Reinigung trocken

s Antriebsrdder:
Entfernen She Schiamm rmit einer Birste von den Ridermn, um eine gute Haftung 20 gewshrieisten

8.2 Austausch von Komponenten

* Austaisch der Messer
Lirm stats eren scharfen Schatt 2u gesahriesten, sollen Sie die Messer regaimalig austauschen. Es emplisnlt sch de
Messsr rine ale 48 Wochen 2u ersetzen, Verwender S bitte nur Criginalmessar von Drearme PBEATDMCEAIDL

A Wamuneg: Schalten Sk den Roboter aus, Tragen Sie zum Austacse hen der Messer Schiatzhandschiuibe,
Hirwets: Tauschen Sie afa drei Messer giechzeitig aus, um en glechmailiges Schneicsystem zu gewahriestan,

1. Schalten Sie dan Roboler aus 2 Decken Sie das LIDAR mit der zugehorigen

— Sehutzabdeckung aby

(TR T
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% Shallen Sie den Roboter auf die Saite. 4 Entlernan Sie den Haltar, indem Sia die Tasta
unter dar Messerschelbe drockan

5 Entfernen Sie das Meszei, indem Sie das
Lach im Messer an der Welle ausrichten.

! Dricken Sie die Taste unter der Messarschis|= 8 Stellan Sie sicher, dass die Messer fral rotie=
be und richten Sie das Loch im Halver an der ren kirinen
Welle aus, wm Halter und Messer 24 befestigen.
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9 Akku

Bei langfristiger Lagerung soliten Sie dan Roboter alle & Monate aufladen, urm ihn vor Schisden 2o schit-
zan. Akkuschaden, die aufl eine Gbermalige Entladung zurGckgehen, fallen micht unter de beschrankie
Garanbe. Laden Sie den Akku mcht be) ener Umaebungstemperatur Gber 45 °C oder unter & °C. Fur aing
larglristige Lagerung des Akkus soilte die Termperatur 2wischen <10 und 35 °C legen. Um das Schadenzn-
siko 2u mirimiaren, emafiehlt sich fUr dan Akku eine Lagertemperatiur Zedschen O und 25 °C

Hinweis: Die Letensdauer des Roboterakkis hangt van der Mutzungahautigeelt und den Betriebsstundan
ab. Ein beschadigher oder picht mehr aulladbarar Akku darf micht ainfach im normalen Haousmill entsorgt
warden. Baachten Sie bitte die vor Ort gelterden Recyclmguorschriften.

Energiesparender Lademodus:

Wenn der energiesparende Lademodus aktiviert ist, werden nichl mit dem Laden 2usammenhangenda Funk-
tanen deaktiviert [Display und Metowerk werden ausgeschiaitet],

= Sie aklivieren den energesparenden Lademedus, mdem Sie die Tasten [ und O parallet gedrickt halten
und gleichzeibig & Mal schirgdl Fintereinander die Taste B dricken. Daraufhin héren Se die Sprachmeldung
Der energiesparende Lademodus st akteert

® LIm dan energiesparenden Lademadus zu deaktivieran, starten Sie den Raboter neu oder diicken Sie b
Mal schinall hintereinander dw Taste (1),

10 Winterlager

* Roboter

1. Laden Sie den Akku vollstandig auf, Devor Sie den Robater ausschalten

2. Relnlgean Sie déan Roboter grindlich, bavor Sie (hn e der 'Winter enlagem

3 Bringen Sia die LIDAR-Schulzabdeckung an

4. Lagern Sie den Roboter in einem trackenan innenraum be Termperaturen dber 0 °C

* Ladestation

Ziekwen S den Stecker der Ladestabion von der Steckdosze ab und lagerm Swe die Ladestation an einem
trockeren und kinlen Ot an derm e vor direkter Sannmmﬂsmrahlu.ﬂg geschutel st

Hirwels: Mach der Winteraufbewahrung stelien Sie die Ladestation wieder suf und setzen Sie den Roboter
2um Aufladen hinein Wenn Sie die Ladestation an ainam anderan Ort wieder aulstellen, aktualisiart der
Roboter automatisch den Standort der Station, sobald er aufgeladen ist und die Station varlisst, Wenn
aufgrund groBarer Veranderwngan in lbrem Garten Positionierungsfahler auftreten, emphahilt sich eine
ernaute Karlerung des Gelandes

11 Transport

Achlen Sie bel Langstreckentransporten darauf, dass der Roboter ausgeschaltet st Es empliehlt sich, die
Criginalverpackung zu verwendan. Bringen Sie die LIDAR-Schutzabdeckung an
Fiiy Warnung: Schalten Sie den Fobater voer dem Transport aus

FilY Warnung: Heben Sie den Roboter am hinteran Sriff an und halten Sie daber die Messerscheibe vor
Ihrem Karper fern,
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12 Fehlersuche

Problem

Ursache

Lisung

Der Roboter st nicht mit
der Appverbunden,

1 Der Roboter befindet sich
aulernain der WLAN-Signalab-
dedkurg oder Bluetooth-Reich-
weslo.

2 Der Foboter sl ausgeschaltet
oder wrd germde reu gestartet.

1. Prufian Sie abr der Robotar dan Erschaltvangang

mﬁsnrmen al

fer Sie, o der Router orcrangsgenmal funktio-
riart

3 Geben Sienghar an den Roboter Paran, um ene
Biuetoath-varbindurg herzustelian

Robatar argehoban,

MNichit ale Rider steben auf
chm Boclen

1. Stedlen Sie can Rebatar waeder auf flachen Boden
2 Gabery Sie den Pik-Code arm Roboter an und
bedtataen S ibn

3 Der ter kare ikt Gber Oojekte fhrer, die
rakver ats 5.5 o ard. Halten Sie dan Bodan im
HAebeitsberaich des Roboters eben

Frobaler geneigh.

Drer Robwoter w2t stérkar als 35"
ganeigh.

1 Steller Sie dan Robater vaacer auf (lachen Bodan
2 Ga.en Sie den PiN-Code am Roboter an urd
er S b
banr ke Staiguicen Gher B0 % (357
ubE'm‘n:#-n

Rotater eingaslerrmt.

Cer Roboter hat sch festoe-
fahrerund kannsich richy
befraen.

1 Ertfermen Se die Hingersse n cer Urmngetung und
wersuchen e es emeut

2 Zia then Retioter manuell a0 eine flade
wnd affane Stele nnerball der Karte urd starten Se
die dufgabe ermeut. Wern das Problem westerhin auf-
intt, versuchen Sie e ermeul nachdem der Robater 1
der Ladestation it

3. Ubserpriifery Sig, ab Locher im Boden worhiarden
sl Fulien Se die Locher war derm Mahan aul, daret
der Roboter sich richl festfarr.

4, Prfer S, ob das Gras in dar Uity oher als
T crm et Sie kdnnen die Hihe 20r 1 v
Hingerrissery anpassan ooer gas Gras m Voraus rmit
arern hetdrmrrichen Rasanmaner kirzen, darmit cer
Feboter sich nicht festfatut,

b Wiern der Robater sch an dieser Stelis haufin lest-
fahrt, kieren Sie eine Sperrzone festlagen,

Srurg aneram Rad
[vordar-Hirtersad lirks!
rachis),

s Fiad dreht schy nicht, Boar
5 limgh eln Prodkam arm Rad-
o wor,

1. Raigen Sie die Hinterrader urd versuchen Siees
armeLl

2 Werm diesar Feller weiterhin aufintl. starten Se
der Robctar rey

3. Bestehl das Problerm weitarhin, weryden Se gch
Ioitte an dan Kunderdienst

Cie Miassaracbeiba karn
seh nicht drahan

D Messarcchenbe drett sich
richt normal. oger es legt an
Problert arm Mabmolon wor

1, Reinigen Sie die Messerschebe und versuchen Sie
&5 el

2. Prdfery Se, o das Gras in der U et
s 100om st Sie kienen das Gras worher mil elrerry
herkdmrmilichen Rasermaner kirzen, darmt die Mes-
sarecheibe nicht dorch hokhas Gras Beackiert ward

3. Profery Sie, ofy sich Wasser unter der Masersche-
Ibe belindet. Solite dies der Fall sein, bringen Se den
Brlcter an ainer rockenen Ot und wersuchen Sie
s el

4, Wenn dieser Febler weiladhin aufintl, startan S
der Raboter reu.

5 Bestali clas Problerm waitardun, werden Sie sch
bitte an den Buncerdienst.

Dier Merssarachebe karm
sich richt rach oben oder
unten Beswesen

D Mesgarschedbe kane sich
richt nach chen odar unten

bvegen

1. Remigen Sie die Messerschabe und versuchen Sie
a5 el

2 W dieser Felhler weiterhin auftntl, starten Se
der Rabctar nau

3. Bestehi: das Problem weitadiin, weryden Sie sich
Iitte an dan Kundersdienst

75 |
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Prablem

Ursache

Lésung

e Messerscheibe kanm
sichnicht o Sate bewe-
aen

e Messarseheibe kamn sch
richd zur Seibe bewegan,

1. RBerngen Sie das Schreidsystern und enffermen Sie
Sehmulz urd Frermdkirper.

2 Wvern der Fehler waiterhin auftritt, kinren Sie
zurachet die Edgetacter™-Funktion deakineeren

3 Besteht das Problern weiterhin, wenden Sie sich
Iitte & chan Kuncersdienst

Febler an der Stofstange

Drer Saraor arder worckren

Stedstarge wird permanen
ausgelost

1. Prifen Sie ofy der Foboter gch fectgefaniren hat.
2. Kloplen Sie lecht auf die Stofistange und kontrol-
feren S, dass se Furickiecert

T Wern cheser Fehler weiterbin auftnitt, starten Se
den Robotar reu

4. Besteht das Probler weltarhin, werden Sie sich
bitte & clen Kunderchienst

Lacefetler.

[rer Rebotar dackt an dia
Ladestation ary, abor s legh ain
Protlem mit dem Ladestram
oodier cler Lagespannurg vr

1 Prufen Se ob die Laclestation richiig an die Strom-
versorgung angeschiossen st

2 Pridfer Sie, ob die Ladakoriakte am Roboter urd
a1 e Ladlestabhon saber sind

3 versuchen Sie rach der Uberprifurg, den Roboter
ameut an o Ladestahon areudocken,

4. Besteht das Problern weitarbin, werden Sie sich
loitle 2 dan Kunderdienst

1 Werwanden Se der Roboter rur bei Uimige=
burgstermperaturen unter A0 °C. S kinran warkery
bis che Axkkuternperatie stamatsch sinkt

F:}fjwm“ o E;;“‘C““”E”Wm“ DTS ® | 2 Sie kiinren den Robeter ausschalten und nach
! ainer Yeoie wieder ainschaiter.
% Bestali das Problerr waiteriun, werden Sie sch
loithe 2 clan Kunsendienst
1. Der Lagevorgars karn fehlechlagen, wenm dig
Che Akkutermperatur st Die Akkutemparatur betragt = Akkterrperatur Uber 45 5T bagt
e, A5 °C, 2. Verwenicen Sie den Roboter rur ben Umge=
burgstemperaturen urter 40 "C.
1 Der Ladenorgare kara fenlechlagen; wenn die
Cie Akkutermpearatur st Die Aldutemparatir betrigt = Akkuiternperatur untar & °C liegh
riedrig [ 2. Merwenden Sie den Robater rur bai Urnge-

burgEtemparsturen ber & °C

LiCAR &t bleckiert

Chas LIDAR =t blockiert (2 B
wurde die LIDAR-Sciurzabde-
chkung nicht entfermt}

1 Entferren Se die LDAS-Schutzabdeckung und
versuchen Sie es armaul,

2. Wenn das LiDaR obens am Roboter stark e
schmutet et rmingen Sie es mit einern fusselfreien
Tuchund wersuchen Siees emeaut

Dias LIDAR st stark varseiemub,

1. Prifien Sie ob das LIDAR warechmutzt st Renigan
e s gol urd versucher Sie es darm emedl
2, Were diesar Febler waiterhin auftritt, starten Se

LiDR-Fehifunkion ﬁerﬁ llagt en Sersardfehlar o R OtEr
5 Bestalit clas Problerr waiteriun, werden Sie sch
loitte & den Kunoendienst
Wk S den LIDGR-Senanr cian alf dem

Dras LDAR 15t verschrmutzt | Das LDAR &t verschrmulzt. Febater it aram sauberen Tuch ab, Halter Sie das

LiDwE nach der Reinikguryg rocken.




Problem

Ursache

Ldsung

D LICAR-Termpanatur st
Pzl

Die LDAR -Temperatir &t =
B0 °C

1. Der Roboter versuch automatsch, zur Lacestation
urtiauketman, um ach alhrokcnlen

2 Yarwenden Se cen Raboter ber Umgebungstam-
peraturen urder 40 52

3 Stellen Sie den Robater an einen schatticen, kahlen
ursd gut bedifteter Ot Der Alarm stoppt, wern de
Terrperalur waedar imynorrmaien Bareich liegt,

A Der Rabcter nimmi den Betrel autormatisch wie-
cer anl, sobakd der Alarmn stopot.

5 Bestebn das Probiesn weiterlin, wenden Se sich
bitte an den Kurdenderst

D LIEWR-Termparatur st
2 hecih,

Die LDAR-Temperatur st =
09

1. Das LOAE wurde aufgrund baher Temperaturen
1altet

abgeschaltet

2 Werwenden Se cen Rabioter ber Umgebungsteam-
peraturen urier 40 °C.

3 Stellen Sie den Roboter an ainen schathoen, kiblen
urd gqut belifteten Ot Der Alarm stopgt, wenn de
Terrperalur wiedar imaorrmalen Bareich legt

A, Basteht das Probkam wesberbin, wencken Sieach
btte aiy den KLndenderst

D Roberber ward nickt
oefurden

Die Ortung i1 fehlgeseHlagan

1. Pridfen S oty das LiOWR aben am Robaber ver-
echrmutzt st Verschmutzungen besintrachbigen die

Orturg

2 Bewegen Sie den Roboter manuell an eine frek
Stelle irm Kartenbasach und versuchen Sie, de Auf-
gt erreul 2ustarten.

3 Wenn die Ortung welter rmcht furktboniert, stauem
S den Robober Goer die Apys Aurick zur Lagestatian
urd starten Sie dan die Mahaulgatbe

Sersarfahler

Sersorfehier

1. Starten Se den Roboter neu und versuchen Sie es
erreut

2 Bestet das Problermn wettarbin, wenden Sie sch
Litta an den Kurndandersl

Dier Roboter befindet sich
i clar Sperrzong.

Der Raboker belmdet gch in der
Sperrzone.

1 Beawvegan Sie der Roboter ranuell sus der Sperr-
z2ore urel versuchen Sie es el

2, Beveegan Sie den Raboter dber die Apo fernge-
shevert aus der Spenzone, und versuchen Siees
erreul.

Dar Robaoter befindet sich

1. Bawegan Sie den Roboter manuell 2urick in cen

8 Der Raboter belindet sich Karterberaich Lrd versuchen Sie e armeut
:&ggnmm aBerhalbdes Katenbermichs. | 2. Stevem Sie den Rabater ber die A 2urtick in
ten Karterbereih, und varsuchen Se es emedl
D Spopptaste am Boboter Gaber Sie dan FiN-Code am Roboter an und basta-
Notstopic aktivert wircke gecnickt, tigen Sk ibn

Mhecriger Akkistard, Cer
Rabeter wird bald aboe-
sehiallet

Der Akkustand betragt = 10 %8

DCrockern S den Roboter 2um Sufladen an de Lade-
skt an

Dar Rebober bat dan
Kartarbeansich verlassen,
Dbt ahirsicn.

Der Raboter hat den Karterbe-
ranch verlassen,

1. Geben Sie den PIN-Code am Fobater einund
bestitiqen Sethn

2.5 koeran den Alarrm ben Verlassen der Karte in
e Einstellurgen der App deakiviersr

.' ': ’_ .
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station 15t fehlgeschlagen

xiehr Fur Ladestation sain Ziel
nicnk,

Problem Ursache Lésung
1. Pritfen Sie, ob der Boticter durch Hindernisse
D R T Dex Roboter Nindet bel Buck- bleckiert wird. Entfernean Sie die Hindemizse und

versuchan Sie s ameut.
2 Mavgieren Sie den Robater per Farmbedenurg
ubser die App 2urick zur Ladestation

Andocken an der Lade-
station fehigeschliagen

Der Roboter hincat die Lada-
station, kann aber nicht andao-
chen.

1. Prufen Sie, ob die Reflektarfolien der Station war-
sehrrutzt ooker plockiert sind

2. Prifen Sie, ab sich Hindersisse vor der Staton
befinden.

3 Prifen Sie, ab die Staticn verschinban worte.

A Prifan Se, ob die Basisplatte mil dickern
Schizmm bedeckt st

5 Prifen Sie, ob die Statian 2ol einer Neigurng steht
. Prifen Sie, ob de Station mil Streen varserat wind
T Hetfery Sie dem Rabetes manue oder per Fernbes
dierung, &0 der Ladeststion areudocken,

sehlagen.

Postaniening feblge-

Die Positiorierang schlag? Tehl,

weariny der Foboter wersucht,
ane Manaufgabe zu starter

1. Das LOAR kann Blockiert sein EeﬁmSE den
Raboter manued an aire Mache und o Stalle im
Kartenbareich und starten Sie die Aulgabe emeut
2 Werm der Fehler weiterbin auftnit versuchen Sie
es erraul, nachoarm der Robater an der Ladestatan
angadockt Rat

2urn Oreben ver der
Sration.

Mizht ausreicherd Matz

Micht ausreschend Platz zum
Dreten vor der Station.

1 Wenin die Station am Rand odar innerhalb des
Kartenbereichs platzier ist, stellen Sie dober, dass
awasthen derm vorderen Bereich der Basisplathe der
Shateny U der Kartenbedgraraund an Freiraum
vor mincestens 1 m besteht ardemfalls karin der
Roboter roghchiervese rmicht wanden

2 Versatzer S che Slabon oder Srdern Sie dia
Karta i cer Karerbearbeiturg.

Pad biockiert,

Plad blockiert

1. Uberprofen Se, ob im Plad ene Sperrzone fest-

1st.
%ﬁm Sie, ob der Robater durch Hindemisss
Bl kiert wird
3 Wern der Roboter immer noch nichl passeran
karn, schen Sie den Pfad in der Kartenbearbe-
tursg und legen Se eiren newen fest

sehirratet

Ciie Frontsamera ist ver-

Cie Frordkamera st ver-
sefrmutzl

Wischer Sie die Frontkarmena md einem ssuberen
Tuch an,

E= lieggt ein Probierm mit
der Frootsarnmena wor

Exliagt in Problem mit der
Frontkarmera war

1 Wischer Sie die Frantkarrans mi eirem sauberan
Tueh st

2 Versuchen S, den Roboter meu 2u starken.

3 Bastehl das Problerm weiterbin, wenden S sich
bitte an der Kuncendianst

Frontkamera blockiert.

Frontkarers Blockiert.

Wischer Sie die Frontkarmera it einem ssuberen
Tuch-at.

Fehler o
arkenmung a

Wahwend der sutoma-
tischer Kartigrung Inth ain
FErIELrEs

Wiahrend der automatischen
Fartierung tratl eir Fehler zar
Bagrergungserkennurg auf

1. Stellen Sie sicher, dass die Lichtverhalirnsse ge-
eigret snd bwader 2u bell noch 20 dunkel)

2 Konitrollieren Sie, dazs gas Wetber Klar i fkain
heitel noer Regen),

4 ¥ontrolleren Sie, dass die Frorkamera saubser
ursd echt plockiert st

A Kontroleran Sie, dass der Urdergrund etsaen st

= Unebenteitan kernen de Erkermung besinbrach=

tiger

5 Wern die kennung weitartun
fehlschiagt, wechsain Sie n den Fermbedenungs-
medus, um die Kartierung durchealUhean.

Druen,

Ursgewchnbiche Vibrati-

Ungewahnliche Vigrathionen.

1. Prufen Sie die Messerscheibe aul Sehadan. Wern
ain Setadan verliegl, ersatzen S die Seheibs

2 Wern die Scheibe unbaschadigt st wenden Sie
sieh an den Kundenchienst
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13 Spezifikationen

Produktbezecnnung Draarme Mahroboter A% AWD
[tz e Draame
Basisdaten | Mool MAHHATZO0 MXHATE0] MKXHATE02
Abrmessungean AAE x 424 = 295 mm
Gewichi temschledlich Akkul 181 kg
Empfohiene Arbeilsiaches 1000 my 1600 2000 m?
Staneland:
2
mﬂg& ﬁ‘:”“ Standard 1200 m¥24hrs
taneffmens (EGMF-Standasd 000 m2f 2R Effizient: 2200 m¥ 24krs
) Scr?nelé- hg Sehrell 2900 m24nrs
Mahbetrieb 2200 m¥24hrs
Peantiche E=10cm Din Schaitten a & miml
PzEnbredte 20 cm
Ladedauer ' &5 min 54 min 54 min
Sehallleistungspedgel (LW 708 45
Geriusche- | Wnsicherhet Schalllestung (KWAL idB
mission Sehaicruckpegel ILpal 428 dB
Unsicharbet Schafidreck [Kpa) 3dB
3 Q=50 *C
Fetrigbistérmparsii Ernpfehlung: 10-38 °C
=10-35 °C
Bitiahakia- Tarmperatur bai Langzeillagerursg Ernpfehiung 0-25 °C
dingungen Raboter X4
IP-Schutzart Ladestation: IPx4
Metzteil. IP&7
Mamimale Megung der Mahflache Bl
Bluetostn-Fraguenziberseich 2A-2ABRE GHz
B0217b: WS2dBmid@TiMbps)
S 802 1g; ME2dBmiEsdMbps)
ek Fnkletehung 80211 13+2dBrmi@HT20H140]
Bluetooth: 7249 dBm
Verbmdueg. o WLAN 24 GHz
12400-2485 5]
- il LTE-FDD: B3/ NEL20/284
LinicDierist LTE-TDD: BAB/A041
GMES GPEIGLONASSBDSGalilea! Q255

o
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Fabrgeschvandighet be

045-0,8 miz

045 mu's (wahrend der Kartierungt / 0.8 miés lreine Ferr-

Fernbsenting besdienung, chne Karlisrung)
Mt"f':'smﬂ' F':'I_I"ﬂgEHmmndngEﬁ beirm E?;}li:ﬁ g.iﬁmf?is
e Schnell D,'S [aTE
Matortyp Mabenmotor
Mahmotor | Drahzak 2800¢min
Ak Lrmoded rBRATA
Akku (Robo- Akkutyp Lithiuirm-fkku
ter) Menrkapazitat 5 AR
Menrspannung 18y
rPAAI0S MEAXDS
Madell Ladestation PAPAATDMPAA ] MPRAZ0/! IAPARA0Y
MPANLD rPAAA0
Metzteil Eingjargsspannng 100 W=240 WACIS0-40 Hz
MusgangEspannung 20w
Aisrargselrom A BA A
Madell Ladestation MCAZD
Eingjargsspannung 20
Ladestation | Ausgangssparaung 20
Eingargsetrom A BA A
ALisdargsstrom L1 BA S8
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Uplink | Downlink |Max. HF-Sende- Frequenzbe-
Standards |Band : GHNSS £
(MHz) (MHz) leistung reich
1 1920 = 1980 210 =370 2542
3 | mo-wes | teos - 1880 232
2500 = 2420 =
! 2570 2490 i
] HAD =85 G2 = Q&0 Ex2
20 | e32-g8s2 | 191-82 9249
LTE
28 703 - 748 ThR = B0 Bx2
2670 - GRSELO-
A8 3620 2RT0 = FHH0 FLE ] MASEEDS! 1REG - 1RQZ
Galileos MHz
; GFss
2300 - 2500 -
. 24010 2400 -
2AE - 296 -
cl 24690 2690 AL
3 0 -1785 1805 - 1880 AW
G5
| BEQO =915 Q35 - Ga0 P
1 1920 = 1280 N0 - 2170 232
WEDMA
- BEO - 915 Q25 =940 L )

[2] Die Ladezeit gilt ab dom Zeitpunkl, an dam der Robotar be niedngem Akkustand aulomatiseh zur Lade-
statian zurdckkeir!.
3] Abgedecite Lander/Remanen: Albamen, Andorra, Osterrach, Belmen, Bosnien und Harzegowna,
Bulgarien, Zypern, Tschechischa Republik, Canemark, Estland, Finnland, Frankraich, Deutschland, Grie-
chenland, Guarnsey, Ungarn, lsland, Irland, [talian, Kosove, Lettland, Liechtanstein, Litauen, Luxemburg,
Mazedanien, Malta, Moldawien, Manaca, Mantenegro, Miederlande, Morweaen, Poler, Partegal, Rumanien,
Serbien, Slowakel, Slowenian, Spanien, Schwedean, Schweiz, Vereinighes Kdnigrech, Ukrains

Hirweis: Die techmischen Catén kannen sich Snder, da wir unser Produkt standig verbessern. Akluelle

Infarmationen finder Sie auf unserer Website unter https-igiokal dresmetech com.
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1 Consignes de sécurité

1.1 Instructions générales de sécurité

+ Eviter o utiliser La maching et ses outils périphénicues gar mavais terps, en particutier lorsguil ¢ & un risgue
dorage

«  Lisez altentivament et comprenes le manuel dutilisabon avant o utiiser le produit.

= Ltisez dreguersent Féquipement recommandd par Dreame avec fe produit. Toute aute vtibsation et incarracte
= Me laissez pas les enfants sapprocher ou jouer avee la machme lorsquielle est enmarcha:;

«  Mutilser pas le prodit dans des zores o0 des persannes ra sont pas conscantes de sa présance.

= Lorsrue vous ubbizez e produll manusiierment avec lapplication Drearmeboma, ne coure? pas. Marchez lagours,
surverller wos pas sur fes partes el gardez vatre equilicre & tout moment.

+  Buter d'utilser b produit lorsgue des persornes, en particulier des enfants o des animaus, g trauvent dans [
zone de traval.

* Sivous utilsez le produll dans des lisus publics, placez des parneadx davertissement sutour ce {a zore de
traval aved le texta survant |« Aftention ! Tandeuse 3 gazan autormabioue | Ne vous approchez pas de la machine |
Survedies les anfants | o

= Paorte: des chaussures robustes el des pantaions longs lorsgue vous utilsez le produit

= Pour éviter decdommager le prodiet et de causer des accidents mphguant des wahicules et des personras, ne
ERACer pas e rores o8 traval oo de woies de transport sur bes voes publiques

= Me touches pas les peaces mobiles dargerauses, telles gue le disque de coupea, avant queles ne soient comple-
tement immabilissas

= Consultez un rrddacin en cas de bessure ou dacoidents.

= Mefter e produt bors tension avanl de dégager des abstructions, deffectuer lentretien ou dexaminer be pro-
duit Si le produit vibre ararmalement, inspectez-le pour détecter toul dommage avant de le redémarnmen. N utilisez
pas le prodint 5 Lune de ses pigces et défectususe

+  Minsislier pas e cable principat dans des zones ol le produt pourrait le couper Suivez les mstructions fournies
povr {installation du céble

*  Ubilisaz yregquersant [ station da charge faurmie dans fembatiage pour recharger L& prodult. Une utilsation incor-
recte peut entrainer ur chac alectrigue, une surchaulfe ou une fuite de liqude cormsif provenant de la battene En
cas de luite délectrolyte, nncer a laauta lagant reubralisant at cansultar un meédedin i la lhuide carmoslf entre e
contact aved les el

= Lows du raccordernent du cable prindpal & 1a prise de courant, wiilsez ur-apparell différante résduel IRCDI avec
un courant de déclenchement maamal de 30 mb,

o Utihese uniguement las batteries darigire recommandées par Dreame La séourtté du prodult ne peut pas &tre
garantie aved des pies non dongme. Mutiizes pas de batteres non rechargeaties

*  Eloignez taut cordan dairmentation alfou rallonge de la pare de travail sfm d'@ater tout dormemane sux consons
susceptible de oréer un contact avec des pitces sous terdion

= Les flustrations Utfisées dans ce gocwment sont fournies & Utre mdicatil uniquement. Yeuillaz wous réferer aux
procdufts réels,

= Me lassez amas des enlants, des personras ayant oes cagacités physinues, sersonellss ou mentales réguites,
o mardguant dexpdrienca at de connalssances, ou des parsarnes gui ne sont gas famillansées aved ces instruc-
ticns utliser je robol, La réglementation |ocale peut imider (3ge de lopérataur,

+  Meconnecter pas et ne touchez pas un cable erdommags tant ou'l mest pas débranche de la pnse de courant.
Sile cable est endommagé perdant @ fonctannerment, débrancnez ia fiche de la prse de courant. Un cable usé ou
endammage augments le riegue d dectrocution et dart étre remplace par ke persannel de maintenance

= Mepousser pas e produil sved forse ou rapikdemant, car cela pourrait lendemmader.

= Afinde respecter les exgercas en matiére dexpasibon au radolréquences, une distance de 25 om dait &tre
maintenua entra Lappareil et les personies

= AVERTESEMENT @ Pour recharger la batterie, utfeez ursquement e bioe dabmentation amovible fourmi avec cet
apparail

= Metrarnsportez pas te produit par tes cdtds gauchs ou dros. [ est recomimanss de porber des gants lors du

trarsport.
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1.2 Consignes de sécurité pour l'installation

» Evitar diretailor 3 station ce charge dans des endrofs ol ges parsannes pourraant tebucher decsus

« Wirstaller pas la station de charge dans des erdraits o # v a un dsgue daccumulation deaw

« Winstalier pas fa station de charge, v compris 25 accessoires, & moeins de 40 om e ol matariau combustible.
In ghsfonctionrament ou ure surchauffe de la station de charge et de Talmentation électrigue peut présantar un
rsgue dincendie

1.3 Consignes de sécurité pour |'utilisation

« (Gardez vos mains et vos pieds 3 (écart des lames rotatives, Me placez pas vos mains o ves pieds & proxi-
rmibé ou sous e produit lorsgu'il est allurme

* Mesoulevez pas et na déplacez pas le progult lorsqu'il est allema,

= Litilizez le mode parking ou réglez e produt sur OFF lorsgue des personnes, en particubier des enfants ou
des armaux, dans la zone de travail.

* Amsirez-vous quil ny a pas d'objats tals que des plerres, des branches, des outils ou des jauets sur la
pelouse Sinan, les [ames paurralent étre endommagees larioualles entreraent en contact avec un objet.

* Me placer pas dabjels sur e prodult ou sur 1a stabion ce charge.

* Mublisar pas le produit sile bodton d'arrét na fonclionne pas

* Eyitez les collisions entre le produll et les personnes ou les animacs S une persanne ou un anirmal se
trovuve sUr e ehermin du produit, arétez-le mmadiaterment

= Matter toupours e produit bers tension forsgu'il nest pas utiliséd,

= M'utilisez pas le praduit en méme temps quun arreseur escamaotable Utileez la fonction Pragramme pour
YOUS assurar que (& prodult et Narmeaur aseamotable ne fonctonnent pas en mame temps.

» Eyiter de placer un canal de raccordament & lendralt ad sont installés des arroseurs escamalablas

= e failes pas fonclionner fe produit en présence deau stagnante dans la 2one de travail, par exemple en
cas e forte pluie ou d'accumulation deau,

1.4 Consignes de sécurité pour l'entretien

= Matter e oroduit hors tension avant deffectuer la maintenanca.

« Aprés fe lavage, assurez-vous gue le produit est posé sur le sol dans sa position normale, et non a lemsers.
» Me retournaz pas-le produt pour rettovar le chacsis S vous le retouwrnez pour le nattayer, vaillez a le
ramettre dans ke ban sens apres. Cette précaution est ndcessaire pour éviter que de lead ne pénatre dans |e
mctedr et ralfecte son bop fonctionnemant

= Debranchez la fiche da la station de charge ou actionmes le dispositf de mise hors service avant de nat-
tover ou deffectuer lentratien de la station de charge.

= Mutiliser ni nettayeur haute prassen nl sobvants pour nettover le prodult.

1.5 Sécurité de la batterie

Les batteries lithium-on peuvent exploser ou provegues un ircendie 2 elles sont démontées, court-crcuitées, expo-
280z a leau, au feu ou a des températures alevdes Manipulez-les avec précavton, re démontes pas el nouvres: pas
I3 battane, et diter foute forme o aous dlecgue’mécanique. Corserver-les & Labr de a luriére directe die soleid

1 Utilises uniguernent L2 chargeur de batterle et slimentatian fournis par le fabncant, Lutiisation dun chargaur et
d'une alimertation actngue inaporopriés pedt provogquer des chocs élactngques et { ou una surchauffe.

2 MESSAYEZ PaS DE REPARER OU DE MODIFIER LES BATTERIES | Los tenlatives de réparation peuvent entrainar
ches blessures graves, en rason d une exploson oo de choe alectrigue. En cas de fuite, les dlectrobytes libargs sont
corresifs at taxoues

3 Cat appareil contient des batteries quil ne peuvent e remplacdes que par des personnes qualifiées,

1.6 Risgues résiduels

Pour dvitar toute blessure, portez des gants de prolection lorsgue vous remplacaz les lames
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1.7 Symboles et autocollants

AVERTISSEMENT -
Lisez le mode d'emploi avant d'utiliser le robat.

ESEl

AVERTISSEMENT -
Gardez une distance de sécurité avec le robot pendant son fonction-
I * nement.
: AVERTISSEMENT -

Actionnez | appareil de mise hors service avant de travailler sur le
robot ou de le soulever.

Y

AVERTISSEMENT -
MNe montez pas sur le robot.
Me touchez pas la lame en rotation.

AVERTISSEMENT -

Il est interdit de jeter ce produit avec les déchets ménagers normaux.
Weillez & ce gue le produit soit recyclé conformément aux dispositions
légales en vigueur.

1| B B> 1
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c € Ce produit est conforme aux directives CE applicables.
@ Classe Il
!!g| Avant de charger le robot, lisez les instructions.
== Courant continu
] Classe Il
UTILISATION PREVUE

Le produit de jardinage est desting & la tonte domastigue. l'est concu pour tondre fréguemmeant, afin de
maintenir une pelouss plus saing et plus bellé gue jamas. En fonction de la talle de votre petouse, volre
tondauss peut &tre programemée pourfonchonrer & toul moament-au & nimporte guelle fréquence, L u est
impossible de creuses. balayer ou cdneger

ce

Par la présente, TsingTing Intelligent Tech (Suzhoul Co, Lid, déclare que le modéla d'équipermant radio
DOrgame MXCXATZ00MOAT 201 MIOATE02 est conforme a la drective 2014/53/UE. La texte Intégral de la dé-

claration de confarmité UE est disporble & adresse Intermet sulvante © hitpsolobal dreametech comdpages/
g i

Le produit est conforme a la régiementation britannique PST1 ) e texte complet de (a déciaration de confar-
mité est disponible & ladressa Intarmel suivanta . hilpsfigiobal dreametech comi pagessslatement-of -come
pliance-for-uk-psh,

Prowur consulter o manuel lectronigue détaills, veuilez vaus rendre sur le site hilgs-dgiobaldreametach
comdpagesiuser-manuals-and-fags

Avis de sécurité du réseau

Afiryde garantic la fonctionrement sacurse de cet appareil dans les erndrornermerits résea, les irformations sui-
vanles sanl foumies

Cet apparsl est douipsa de rrultiples capacitiés de commurmcation résead, notamment un port Etherret IR1-45),

un rmadule te comimunication sars B WISR et urs interface de débagage USE Les serices réseau suivants sant
actiwes par oélaul au damarrage

» Service de configuration Wab (HTTP/HTTPS) : Bcoute sur le por BO (HTTH) &t le part 443 (HTTPS! pour 1
conliguration locale et la surveillance de Patat. Pour dwter taute fulte dinformations, (| est recomimancd de dasact-
var le sarvice HTTR immédiaterment aprés I'mstallation, dactiver uniquerment fe profocale. HTTPS et de déplover un
certificat TLS fiable

» Diffusion des appareils (MDNS/SSDP) 1 permat fa ditection sutcrmatioue par diffuson des inforrstions o les
apparails au sain du réseau Llocal ILANI. 5 cela rest pas nécessaire, || est recarmmante de désactver ces senaces
pour réduire fe negue d'atre scanrd.

= Interface LISB : utisde pour les mises a our locales du micrologcsal at fextraction des gpurmaw. Lorsaue la
ok débogage est activd, (| peut exposer les autarisations daccds aux fichiers systéme || est recomimands de
lirmiter Uutilisation seulement au personnel autonsé et de désactiver catte interface lorsgue lapparall niest pas an
rrinlEnarns

Pour connaitre les pracédures de configuration detallléas, veulier corsulter 13 section Craparalion Dour & pramde
Liisation
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2 Presentation du produit
2.1 Contenu de la boite

- = :
€ Couvercle de protection LIDAR @ Tondeuse 4 gazon robotisée
e Tour de charge lavec un cable de ﬂ Flague de base

rallonge de 10 mj)
O Alimentation 0 vis % 8, clé hexagonale
e Lames de rechange » 9, 9 Manuel d utilisation

supports ® 3, chiffon sans peluches

ﬁ Guide de démarrage rapide
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2.2 Présentation du produit

Bouton d'arréat
LiD&R
Moletta
Caméra frontala
Affichage
Contacts de charge

Roue omnidirectionnelle

Compartiment de batterie

Disque de coupe
EdgeMaster™

Roues motrices "

1] Avec moteurs sur moved

2.3 OmniSense™ 3.0 : systéme de détection 3D ultra-performant avec caméra IA

Paszar Uentretien de volre pelouse au niveal supérieur grace & OmaiSense™ 30, un systéme de détection
A0 révolutionnaire éguipe dune caméra HOR assistée par algothme, qui vous affre une parception plus
compléte et detaillée de Penvirannement 30 du jardin

——., DmniSensa"™ 3.0

|., .| Systéme de détection 30
_'“'_'3_"'-" ultra-sensibie

S8 Systéme omnidirectionnel 30—

de détection et d'éviternent i ,E#i
d obstacles améliore par U'lA | 2]
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2.4 Service de liaison avec connectivité GPS et 4G
Ce robot est éguipd du Serviee de lzalson, gui offre une connectivité au réseau cellulaire 45
Activer le service de liaison

Allurmez wotra rabat et le Service de liaison 4active autamatiquament gl sallume sur | éeran du rabat at
dans [application, indiquant que [activation a réussi. Vous pouvez visuaiser Uatat d'utilisation du Service de

liagon Lous Connexions dans | applicatian

Lorsgue le Servce de laison est activg, vous pouvez survellier a distance U'état de votre robot et démar-
rer des taches de tante sans connexion Wi=Fl De plus, un GFS intégrd permet de sunre en temps réal a
localisation du rotot, renforgant ainst ses capacités antival. Yous pouvez suivra £a position & toul momant,
ol que vous soyvez, el recevolr des natifications s'l sort de la zona désigrée sur la carte

La service Link prend affel d partr du momant de [activation, confarmament & la conflguratian du pradult
ue vous sves achatda ® Pour prolonger le service apres axpiration, veullier contacter le service aprs-
vente Dreame. aftersales@dreame. tech

“Weulllez consuller la période gratulte restante du service Link dans Uapplication, eu cantacter le servica
aprés-vente da Dreame pour plus de détalls,

2.5 Capteurs

Nom Description
Permet d'oblenir des infarmations sur erwironnement et faoilite le posiionnement du

LiDAR rabial, |'évilement des obstacles el (a détaction de feau et de la saletéd
Portée de détection (3100 kis) - 40 m & 10% de réflectivite | 70m a 80% de reflectivieg
Champ de vision - 3407 & Chorizontaie] =537 (4 & verticale)

Carvisia Detecte les obstacles, les Imites de la pelouse el la présence de personnes

franta Angla de voe | 897 (& 'horizontalel, 587 (& 13 verticale), 9797 len diaganale)
Résolutian : 2 MP

aos Le robot carmporta une fonction GRS Vous pouvez sunre la position du robat en temps

réel dans Gaogle Maps via lapplication

3 l'installation

3.1 Choisissez un emplacement approprié

* Placez la plague de base sur une surface plane prés du bord de la pelousa et d'une prise de courant
Placez-la dans une zone ol le signal Wi-F est puissant

Remarque : Utilisez volre apparel mobile pour vérifier la pulssance du signal WieFi de la zore Un signal
Wi=Fi puissant garantit une connexion stable entre le robot et Fapplication

Irportant - assurez-vous que la 5ol est-assez meuble paur permattre Vinstallation des vis

Impertant - si la station de charge est situde sur une pente, assurez-vous gue celie-ci est pas trop raide
afin ' évitar gue Le robot ne glisse vers Larrigra el quiil puisse sancrar

£ i

Q
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s Lanssar au moins 1m deaspace libre sans obstacks a gauche, & droite ri devant la station ce dharga, Assu-
rer-vous que | herbe alentaur re dépasse pas b em 51 herbe est plus haute, valilllez d abord La tondee a Laide
dune tendeuse manuetia. Une herbe trop haute paut empécher le robot de retodrner a la station de charge

'

3.2 Installation de la station de charge

ﬂ' Fixez la plague ge base au sol aver les vis el la clé haxaganale fourris

i N ™

"u
W e
@inserez la tour de charge dans [a plague da base jusou'a ce gue vous entendiez un clic,
' '«.,n Ty
x\,
1
&
3 iy
5 l‘ . .

- ==
a Branchez Valimentation & la rallonga puis branchez-la sur ure prise ge courant, Veulllez malrtenir
lalimentation’a au moins 30 cm au-dessus du sol

Remarque : Lindicateur LED da |3 station de charge est bleu fixelorsgue Lapparall est sous tension
r Ty
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@Fetirer e couvercla de protaction LIDNR

@Fiacar (& robot dans la station de charge pour (e recharger. Assurer-vous gue les contacts de charge du
ropot et de 12 station de charge sonl correctemant connectés,

Remargue : 5| vous soubaitez ajouter un garage pour une protection supgiémentaine, utilisaz le garage
Dreame correspondant, disponible dans les magasins locaux ou en ligne, Lutibsation d'un garage autra gue
Oreame peut antrainer des problérmes lors de la recharge.

e -
Indicateur LED sur la station de charge
Couleur de l'indicateur LED Signification

1 Ly & un probléme avec la station de change (par exemple, un pro-
plérms avec be courant ou la tenson de chargel

Raupe:clignatant/fae 2. La robol s'installe dans la siation de charge, maisla charge est

anarmale [par axemple, les contacts de charge sant en court-gir-

et
Blou fue La station de charge est alimentée en alacincite
L Le robot nest pas dans |a station de charga.
Wert clignotant Le robot est an cours de recharge dans la station de change
Viart flug Le robot est compléterment chargé 4 la stationden dehors des

Nelres de rechange
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4 Préparation pour la premiére utilisation

4.1 Familiarisation avec le panneau de contrile

& R
Affichage
LS
Mize sous tensicn/ - -,
hars tension Démarrer
Molette
Retour Hame
L A
Affichage
lcéne Statut
(= Miveau de battere (affiche le niveau actuet de |s batterie)
m' Chargarment ila robot sest comractament connecté 4 la station de charge)
)g Bluataoth {Le robot est connecté a Yapplcatron via Blustooth)
T WirFl [Le robat est connectd & 'application via un réseau Wi-Fi)
i ||I Service de lason fLe sarvice de Laison est sctive )
[_\ Programme [une tache ast programimée pour aujourd hul el ra pas encore
© commence|
Commandes
Bouton Fonction
Marche/Arrét Pour allurnes/éteindre e robol, appuyez sur le bodton (_l_} el ralrtersa-le anfan
d} ce pendant 2 secondes. Assurez-vaus guil se trouve a Texténewr de la station de
charge
Paur désmarrer la torte de toule la surface ou reprendre des tohes mises en pauss,
Démarrer B appirez sur e bouton B puis refermez le couvercle dars les & secandes qui subent
La thche sera annulés & le couvercle mest pas referma dans les b seconoes
Paur renvoyar le robat 4 la station de charge afin qu'il se recharge. appuyves sur le
Hame O Bautan T, puis refermez le couvarcle dans les & secondes. La tache sera annulée
5t fe couvercle nest pas relermé dans les & secondes
Ratour Pour rermonter d un niveao dans e mer, appuyes sur e Botetan o)
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Commandes

Pour torifrmmern 1 sskacton clans ks menus, aniues sun & mokalta

Maolette Pour activer ke miodke d appamcge Bloeodth, speoner oo 3 mckethe perclant 3 saconoes

Four renatpoer Cans i rien, [ates paoler b3 rmolethe dars |eosers Porarsdanihorns

Dérrarrer + Re- Pour effectuer une rémitisstion dusee, apouovez s le bouton Dlet ar e badan D et rarte
tour neg-les erdonces pencant 5 secondes Lacode FIN ne sera pas effacs

Maintenas anlonoss ke boubor ﬁ &1l pouton L:I' pendant 3 secordes pour atodden 413 pags A

Home + Retou i
K propos de cans s Faamelres L3 page A propos deparain &0 bout de b seoondes
Pour eanitial=er 12 eoce PN, appuyee suf s mickete ot sl LI-'_:.IL[!'\j el marfener-les alonoss
4 Dendant 5 seoonces
Arriter Appuver surie bouton STOP. Le codle P doit lre 53 s e pannesu de contrke pour reprendre

[opration

Apercu de la structure de menus

— G

"Lecl peut gtre mis a jour en fanction de la verson du lagiciel
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4.2 Paramétres initiaux

Auvanl ge metire le robot en marche gour la pramiere foe, certains reglages de base govent atre effectugs
afin gue 12 robot sl prat a tencbonnear

) Soulever le couvercle sUpérieus

P
.'.l‘:.’ F.-l;l
Ay -

@topuyer sur 8 Boutan (l} du panneau e contrila et maintenez-la enfonce pendant 2 secondes pour
allurner e robot

@ Seélectionnez la langue de votre chalx
Faites pivoter la molatle dans le sens horare pour descendre €1 dans e sens antiharaire pow monter aln
de saleclianner volre langus. Appuyes sur ia molette pour canfirmear

—,
i ]
—

-
—
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@ Définir le code PIN
1. Fates plvater la malette pour séactonnar un chilfra de 0 89 Fa
el sur la malette peur confiermer el réglar e

tes pivober dans e sens hosaire pour aug

menter le chiffre et dans le sens artiharaire pour la dimifeer. App
chiffre suivart, Pour radifier le chiffre précédent, faites proter la maolette dans le sens inverss des aiguilles d'une
misntre useu'a ce gue ke chiffre devienne O el continuez & La faire phater une Tois de plus

important - veuile: ne pas définir le code PIN sur « 0000 »

o o,

TN

2 Saisiesez & nouvesd ke code AN paur termmer [ définition du code PiN
Rernarguie - & s Seux mols 06 passe ne cormespandant pas, veullez definir 3 rowvean & nouveau mal da passs

B Connexion du rabot a Internat
Veuwllez scanner le code QR pour télEcharger Uapplication Creamahame sur votre appareil mobila. Aprés

|instaliation, veullezr créar un compie el vous connectar

ED
[opX

Yous pouves égatemant telécharger lapplcation Dreamebiome depuis [App Store ou Goagle Play

Download on the Gt it on

App Store Google Play

Le robot prend en charge la connectivite 4G et intdgre un GFS, Cepandant, pour garantis des perfarmances
optimales, nows vous recommandons de configurar wne connesan Wi-F
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Avant la configuration du réseau :

* Assyrez-vous gue la robat at vabre apparell maobile sont sur e méme réseau Wik

s Assurez-vous gue volre appareil mabile e trodve a moins de 10 m du robot

= Active? La fonction Bluetoath sur vatre apparel] mobile

1 Querar Lapplcation Dreamehoms

2. Wous pouves vous connecter a laide de (une des méthodes sulvantes

a Seanner le code OR © aller dans @) Appareil &t appuya sur H Seannez le code QR pour vous conpec-
ter Scanne? le code JFE SHue Al intenaeur du couverchs du ool pour vous comnascler

b, Ajoute: maruallemant @ aller dans B Appareil et applyez sur - Ajouter Sélectionnes ensuile votre
modele da rabot paur waus connectesr

C Delecton sautomatigue  Le robot rechencha las apparails & prodmite. Appdyas sur volre robot dans 1a

.". : ‘.
i 1
L
o -
e =
R p e |
T 1

lislke des appareils découver!s gour | Comnnecler

g

3. suivez les instruchions de Gagplication paur termirer la connexan au résaau Wi=Fi
Important @ Ulilisez un réseau i bande urdgue avec une fréquence de 2.4 GHz 0u un réseau 4 double bande
aver ure fréguence de 2 4/5 GHz

Sinan, 1a

important - Assurez-vous gue volre réseau WicF) ne dispose pas d'un pare-feu et mast pas cryplé
configuration du réseau pourrall echouer
4, Appuvez sur la molette du panneau de contride et maintenez-le enfoncé pendant 3 secéndes. Le rabol

passe an mode d appairage Bluetaoth
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b, suiver les instructions de Vapplication pour terminer 'apparanea.

Comment dissocier le robot 7

Le robot est automatiguement assacie su comgte Dreamahome une fois |assaciation terminde, Chague
apparail ne paut Elre-ld gu'a un seul compte. L na peut pas &tra associd a un auire comple en méme
ternps

Four associer le robet 4 unnouveau compte, vous devez d'abord le dissocier, Pour e dissacier

1. Cuvrez lapplcation Dreamebome. Allez & £ Appareil.

2. 51 plusleurs robots sont associds & vedra compta Dreamehome, balavez vers la gauche ou vers la droite
pour accéder 4 1a page du robaof que vous souhaiter modifier

3 Appuvesz sur E dans e coin superieur droit,

4. Sélectionnez (SSupprimer

Comment partager le robot 7

1. AppUnez SL fdans e Eain superieurs drodt
2 Selectonnez [} Partage d'appareil.

Comment se déconnecter de son compte Dreamehome ou le supprimer ¥

1 Mllaz & @ Moi > (B] > Compte.
2 Selectionnez Se déconnecter ou Supprimer le compte.

5 Cartographiez votre jardin

Auant de procéder 3 la cartograghle, vauilez varillier les points sulvants
* Lenivead de batterie du robot est supérieur 4 50 %
+ Le couvercla de pratection du LIDAR est retisé,

= Le couvercla superieur est ferméa.
= Le rabol se connecte correctament a la station de charge,

e
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5.1 Création d'une frontiére virtuelle

Avant de commencer e processus de cartographia, veuiliez garder & lesprit s points suvants ;
Important : ne déplace:z pas manuellament & rabot pendant L3 création de a2 limile, sans gual e mappage
pourtall échader

important -lorsque la cartagraphie commence, namarrez pas le rabot & distance 4 la station de charge
avanl gue & processus de cartographie soil terming, Dans le cas contraire, le LIDAR peut étre blogue, ce
gui peut entrainer un eches de la cartagraphie

= Restez & moins de S m derriére le robol pendant le processus de cartograplhie.

M ~

= Le robot gedt franchir des pertes dont Unclinaisan peut attemdre 80 3% [39°). Cependant, pour abtenr de il
[Eurs résultats de tonte, | est recommancde o mairteni 8 perle des 2ones de ravsil en desenis de 36 % (20%)

i A

i

-

@
¥
L

= Powir les panes plus dtreltes gue BO em, veulllez ez défingr comme chermins pour permatire au robot de
passer [voir la seclion 54 - Définition d'un chemini

A LS
X Vv
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= 5 yotre pelouse dépasse de plus de 5,5 em le sof adiacent, maintenez la robot 4 au maons 10 cm du
bord. Si votre pelouse ast au méme Niveau que le sal adjacent, le robot peut traversar |e périmatra pour
obtenr des résullats de tante oglimals e lang des bards.

r .

A

» Accprez-vous que les angles derotation sont supéneurs & 90° Pour les angles inférieurs & 90% 1L paut
Etre difficile pour le rebot d'obtenir une coupe natta
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Dvémarrer la cartographie :

1. Appuvez sur Démarrer la création dans lapplication le rotot vérifiera san état et gétalannera. Il quittera
autcmatiquement La station de charge pour pracéder 3 | étalonnage, Sover prudent,

/~
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2, Guidaz e rabot a distance jusquau bord de vatre pelocse et appuyez sur Définir le point de départ powr
etabiir & poinl de dapart de la limite

= ™
L
I ™3
« | 8L -
N | st
.. ,-ﬂ

& Contrdlez & distance le robol pour gul'il sa déplace be long du pénimetre devotre pelouse afin de carto-
graphier la zare de travail

Détection automatique des limites

Grace a un agarithma 1A avance, le robot utilise sa caméra frontale pour détecter les xones Perbeuses et non
herbeuses, ce gqui lul germet didentifier bes limites sans avor besain o &tre guidd manuelermeant.

Apras avolr guidd e robot & distance jusgu'au Bord de §a pelouse et gafing le paint de départ, vous pouves utiliser
e mpde Détection automatigue des limites Vols powver dafinir 5 e robot deil franchie i@ panmétre pour garan
Lir des resultats de coups plus retsou rester pres de cell-ci pour eviber ge resher conce

Mewus vous recommandoens de suivre be rotat gendant cette opératian. S le robot re parvent pas a cétecter les
lirmites awac precision, Wous pouves guitter & made de gatection aulomatique das lmites e pas=ser a ia w@lecom-
rmande 3 el rmsrment

important : le mede Détection sutormaticuee des limites doit atre utilise ala lumigre du jour afm de garantir une
borre wsibilite. Eviter dutibser catte fanction en cas de faible lurnoste au de plue

important © assurez-vous gue la caméra frontale o rabot est propre el gagagbe

)

-p. " ¥

A, Lorsgue fe robob reviant 3 mains de 1 m du point de degart, wous pouves apgayver sur Fermer la délimi-
tation &f la limite sera autamabiguarment delinie.

-~
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5.2 Définir la zone interdite

Blen gue le robol puisse évler aultemabiquement les obstacles, | esl nbdcessaire de délinir les 2omes présentant
un nzue de chule, teties que les piscires et les bacs 2 sable, comme Zonas interdites. Pour les objels gue wous
soubaitez protéger lcarmime un parterre de Seurs, wn tramgaoling, w potager ou une racne d arbire asposde),
vaulllez les défine cormme des zones interdites. Yaus pouvez appuver sur Zone interdite dans lapplication pour
continuer & craer des zones interdites. Vous pouvar égalemeant vous rendre damﬁ > Edition de la carte ol
créer ou supprimer les 2ones intardites une fois |a carte terminge

5.3 Créer davantage de zones et agrandir les zones existantes

* Pour créer plus de zones

Sivolre pelouse 251 séparée par des raules ou s vous avez plusieurs pelouses moléas, vous pouvez ap-
puyer sur Définmir la zone dans | applicabion pour continuer & créer des 2ones da ravail vous pouvez aussl
apouter, supprimer ou madilier les zores dans ﬁ = Editian de la carte quand 13 carte est terminge.

AL

= Pour étendre des zones existantes

Pour agramdir une zone exstante. appuyez sur Définir la zone dans Vapplicabion pour créer la zone 3 m-
clure 5i les deus zones so chavauchant, elles saront autamatiquement fusionnées. Vous pouvez égalarment
vous rendre dans ﬁ Editlan de la carteDéfinir la 2ane unea fais La cartographia terminée pour agrandis
une #one existante

* Pour séparer et combiner des zones
Pour diviser une zone en zones plus petites ou pour fusionner des zones gui ot &1 divisées i laide de

['spplication en une zone plus grande, accddez 4 ﬁ > Edition de la carteParamétres de la zone ef ap-
puyez sur Diviser la 2one su Fusionner dans [applicatian
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5.4 Définition d'un chemin

Pour les zones solées, veulllez créer un charmin pour ies reller. Les zones isolées sans chermin seronl inac-
cessibles au rabat

Remarque : Far défaut, (e robol se déplace sraguement le long du cherman sans tondre [herbe,

Important : sl votre pelouse est divisés par des passages d'une hauteur supérieura 45,5 om, placez un
objet dont |la pente est égale & la hauteur du passage [une rampe, par exemplel

¥
L]

"
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= Pour relier deux zones de travail isolées

Pour les zonas solées, veulllez crésr des chemins pour les relier, sinon alles seront inaccessities au robot
Appuyvez sur Définition d'un chemin paur eréar un chemin d'accis,
Important - Assurez-vads que le début et la fin du chemmin sa rouvent dans 1a zone de fravail

~ b

* Pour connecter la zone de travall et la station de charge

Si votre station de charge ne se trouve pas dans 1a Zone de travadl, wous devez créer un chamin pour ia
ralier 4 la zone de travail. Appuyer sur Définitian d'un ehemin paur créer un chamin permettant au rebot
deretourner 2 la statian de charge

important - Assurer-vaus quune extrémite s trouve & Unténeur de 1a zene de travail et gue Pautre exiré-
e se trouve juste devant la slation de charge. || est conseillé d'aligner le charmin sur la station de charge,
important - Lorsgue vous créez das cherming paur relier la zone de travail et |a station de charga, namarresz
pas le robot & distance 4 la stabicn de charge. Dane le cas contraire, le LIDAR peut &tre blogué, ce qui peut
entrainer un échec de la cartographie
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5.5 Terminer la carte

Appuyer swr Terminet la carte lorsgue les 2ores de travail, les chemins et les zoras interdites sont termi-
s

5.6 Ajout d'une deuxiéme carte ]

Sl vy a pas de chemin antre wotne jardin de devant et watre ardin de derridra, vous pouvez créer une deuxidma
carte, Aprés ia fin de lz premigre carte, appuyez sur Ajouter une carbe pour cantinuer et créer la deuxiéme.
Siriary, wois polves aller vers ﬁ Edition de la carte et appLysr sur Ajouter une carte. une fais 3 cartagraghie
rerrmirde. Ure fos quevous ave? terming La deusiérme carte, vous pauve? passer d'une carte & Uautre via ﬁEdh
tion de |a carte.

Remarque :apras avalr changs de carte, les programmes et les parameétres da lonle de fa carle acluelle saront
appligueas:

Remarque ; Vous pouver acheter une station de charge supplementaire & installer sur a deusdma carte paur
phus de commadite. Aves une station de charge séparde installée dans la deusiéme carte, || vous suffit de diépla-
cer manuallement ke robot entre les deux cartes

6 Fonctionnement

6.1 Démarrer la tonte pour la premiére fois

Carsalls avant de tondre

«Paur cbtenir la résultat souhaite, | est recammandé d'utilisar dabard dne tondeuse a gazen manuells afin de
couper |'herba & une hauteur maximale ga 10om

= Débarrassez la pelouse de tous les obstacles, notamment les débns, les tas de feuilles, los jpuets les fils at les
pierres. Assurez-vous quausur anfant ni animal domestgue ra se trouve sur la pelouse lorsque e robsat tond
«Camibkz les trous dans la pelousa

« Definissez les préférences de tonte dans apgbication a Vavance (par exermple, L effcacite de tonte, [a hacteur ge

tonte et la direction de |2 ontal

= Carlographies votra jardin

DREAME
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al Démarrage via le panneau de contrile
1. Agpuyez sur le bouton d'arrdt, soulevez le couverdle supérieur et entrez le code PIM

@
N

%, Faites pivoter la maletle pour sélectionrear le mode de lonle
—

OR
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A Apouyer sur ke bouten D2 puos fermes e couvercle supérieur dans tes 5 secanoes. Le robat quittera 13 station

de charge et commencera la tonte de loute La swrface. Vous pouves: également appuyer sur Démarrer dans

lapplication powr cammencer a tondra /T~
T g
T
. -
=t bl
.

[ . B
=

2. Sélectionnez un mode de tonte et aptvez sur Démarrer pour commencer & tondre

&.2 Pause

b} Démarrage via l'application
1, Curaz Fapplication

Pour mettrean padse (3 tache de tonte 8N cours, vaus pouves appuyer sur le bouton d'arrét sur le rabol
OU appuyer sur Pause (Mise en pause) dans Lapplication Note © Le robot ne peul pas étre démarré dirac
terment via Papplication aprés avoir appuyd sur le bouton d'arrét. Pour reprendre Uopération, antraz vatre
code PIM sur le pannean de contrile

ou P el

&.% Reprise

Pour reprendre |8 tche lorsgue le rabat ast en pause, appuye sur le bouton £2), puis termez le couvercla
supérieur dans bes b secondes. La rabat reprand [a tache de tonte precedente. Vous pouver agalemant ap-
puyer sur Continuer dans Vapgiicabion pour reprendre |2 tonte

& oo
ou |sew
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&.4 Retour a la station de charge

Pour rervayer le robot & 2a station de charge, appuyez sur 7 sur le panneau de cantedle. Confirmez el T
meltre en pause ou annuier la Bche en cours, puis fermez le couvercle supérieur dans les 5 secondes
L& robalt retournera avlomatiquemeant d la stabion de charge pour se recharger. Vous pouve? egalement
selectionner Démarrer le retour & fa statlon dans Uapplication pour renvoyer le robot

A —— e —_CF . P EEEEE—— :u-- .E:I-|:
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7 Application Dreamehome

Ol vous pouvez en savoir plus

Lapplication Draamehame est bian plus guune télécommande. Cette spplication vous permat deffectiuer
de nambreutes aperations @ régler divers paramealres 3 distance, tester différants modes de tonte, moditiar
librarmeant La carle el ajuster des programimes de tonle

7.1 Modes de tonte

La robot offre dilférents modes de tonte Vous pouve? passer d'uw made & Lautre wa lapplication, natam
mient la tonte de loute 1a surface, |a tonte par zone, fa lonte des bords, [a onte localises el le mode manuel

r‘_'..:.,. i

Persannalizez 'aspect de volre pelouse en ajoutant des formes wa & Edition de la carteFormes dans
lapplication. Les formes définies seront exclues de la tonle dans tous les modes de tonte. Vaus pouvas ma

7.2 Formes de tonte

difier leur pocition, leur faile ou les supprimer dans Farmes.
LA
j _.'

7.5 Systéme de coupe EdgeMaster™ 2.0

Grace a la technolegie EdgetMaster™ 2.0, e disgue peut = Stendra vers lexténeur pendant la tonte du bord
de vatre pelouse, garanbssant ure dislance entre le disque et e bord inférieura 3 1.5 em pour une coupe
de bordure campléte el précise, Cette fonction agtimise |z couvarture de coups et emballit votre pelouse

Acceder a E Paramétres de la tonte en bordureEdgeMaster™ danz lapplication
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7.4 Programme

Urse dais la premegre carte atabla, le rabat crae autcmatiquement ceuy programimas de tonbe hebdomadaire en
fenchon de la taille de la pelosse, & savor & Programme printempsfété » el « Programmae automne! hiver »
VELIS pOUVEE appLer sur r_idn'; lapplication pour définir das paramétres détaillés pour le programme. Grace
2 g fanctorn de programmiation, vous peuve? taisser e robat 2o charger entigremant de (3 tonte quatidienne. |
Waus sulffit dientretenis réguligremant |2 rabot

Remargue : Sovoles Ccragrez gue le rmobot re vols dérange oo Ne dérange v voisis larsguil fenctonne de
mandre sulonome a cerlaines heures, vous pouve? acceder i Paramétres > Ne pas déranger dafinir [ haure de
[a fenction Me pas déranger dans Lapplcation —

7.5 Verrouillage parental

Sl wols craignez que des enfants puissent utillser e robot, accédaz 4 Paramétres et activer a fanctian
Verrouillage parental dans Lapplication. Quang cette oplion et activae, (& robol est verrouila s aucuneg
operation Mest effectude pendant & minutes lorsgue fe couvercle est ouvart

B=e .

Stvous cragnes oue des candians mateorslogkpues défavarables puissant affecter e travail de tonle, wous pouves
actrser Pluie

Fonction de protection dans kes pararmétres (Configuration du systémel [Configuration ou systéme! sur le panneau de
cormimanrde ou dans {application. Lorsgue cette fonchion est actvie le robot intermompt sutomatiouement |a torbe at
refourme 3lastabon de charge Yorsgulil pleat, Vous pouves régler |a durda da protection contre (a pluie dans Fapplication
Remnarque : Tondre de L herbe mouilbe peut endormmagear vobre pelouss. et consaia da prolonger [a durda de 3
protection pour permettre a (herte de sécher avant ce la tondre & nouveau

7

.._..,.. ot

Sl la termpérature descend en dezzous de & °C, la tonte pedt endammager (2 pelouse de manidre irréver-

7.6 Protection contre la pluie

7.7 Protection contre le gel

sible. Par mesure de sécurité, la batterie ne e chargera pas. Pour Uéviter, vous pouvez activer La fonction
Protection cantre le gel dans les Paramétres, soit via fe panneac de cantrole, soit via [application. Cela
rmieltra automatigquament 1a tonte an pause at repverra & rabat 2 53 station de enargea lorsgue bs tempera
ture descendra en dessous da 8 *C. Le robot reprendra la tonte dés gue a termpérature remonters au-oes-

sus de 710 w
=0
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7.8 Fonctions de sécurité

La robot est dotéd de plusieurs fonctions antival, limantées par le GPS intégre pour plus de sécurite. de
plus, ta camera frontale peut détaecter une présence Bumame, e gul [ait du rodot un gasdien de jardin eth

©

Cace

i

7.8.1 Alarme de levage

Larsgque cetta fonction ast activée, une alarme ratentil immadiatemeanl! lorsgue @ robal est soulevé et ca

=i s vernauitle: Pour reprendre te fanctionnement, saisisse? dabord le code PIM sur e robal

A

B

7.8.2 Alarme hors carte

Larsque cetta fanction est activée, | robot est verrouillé et Palarme ze déclencha immédiatement 51

selolgre de la carte

"

5

7.8.3 Localisation en temps réel

J

7.8.4 Alerte de détection de présence humaine

Larsgue cette fanction est activee, [& robot vous avertit lorsgu'il délecte une présence humaina

I'ﬁ'l
LYJd
={

i

/.B.5 Vidéo en temps reel

ADpUyeE Sur n pour afficher un Nux vidao en direct da |a camera froptale du robob, cegque wus permet
clesurvailler vabe jardin a @ul mament, o0 gue wous 5oyl

i
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7.8.46 Patrouille

Larsoue i robot est en velie, vous pouverz lenvover patroulller dars des 2ones ou des endroits spécifigues

de vatre jardin via lapelcation. Pour accader 4 cetle fanctionnalile, accédaz 4 n = Patraulile

oA
B=0

79 Période de recharge personnalisée

Pour parsonnalizer |a période de charge du robat & des heures spéciligquas, vous pouvez activer la fanchon
Période de charge personnalisée via Paramétres > Charge dans 'application, Lorsgu'il est activé, le robot
se recharge a 20 % lorsgue e nveau de batterie est faible, 3 candition guil n'y ail pas de taches de tante a
effectuer. [l ne se chargera complétement que pendant la période de charge spécifide, Yous pouvez éga-
lerment persannaliser les paraméires de Niveau de batterie pour la recharge automatique et de Niveau
de batterie pour la reprise des taches afin de definir les niveaus de batteria auxguels le robot retourmnera
automatiquermant 2 la slaton de charge ou neprendra les taches dge tonte inachevees.

=
Remargue : Légupe de développament de Dreame effectuera cantiruellement des mises & jour OTA {Par trans=
mission radio) et de la mairtenarice sur le microlegicel e lapplc aton, Yérifiez s notficatians e mise a jour ou

activer la fonclion de mise a jour automatique pour mairtenic le microlegiosl et lappleation 4 jour et profiter de
plus de forctiomnalités.

8 Entretien

Pour améliorer les performances et la durde de vie du rabot, neltoyez-te requligremeant et ramplacez les
pigces usees selon |3 fréquence indiguee Cl-dessous

Pigce Fréguence de remplacement

Larmes Tautas les & & B semainas ou plus 1t

Remarque : Vaus pouvez vérifler La durés de wie restante des james en accédant 4 Vapplication Paramétres
> Consommables et maintenance Aprés avoir remplacé les consamimalides comme demanda, allez & fa
page de détails des consommables et appuyez sur Ja l'al remplaceé pour réimitialiser le minuteur

Remarque : Si vous avez désigngé des zones de vatre jardin pour le nettoyage et lentretien raguliers du
robat, vous pouvez délinir des paints d'entrétien sur [ carte en accddant 4 Parameétres > Aller au paint
dentretien > Modifier le point Une fols les points dentretien délims, (L vaus suffit dappuyer sur 5o pour
diriger le robat vers les emplacements désigneés alin de faciliter Ventretien

8.1 Nettoyage

Mettoyer réquldrermant volre rabot pour duter guea l'herbe coupée et La saleté ne saocumulent et niabstruent le
iz de caupe at les roudes matrices, ca gul paut affecter ses performances da tonte, de géplaceimant vers |a
stabian et de déplacement sur le terrain, Naous recommandons dutilser un kit de nelloyage, deponible dans les
Miagasns locaus ou en hgne

d’l Avertissement - fvant de proceder au nettovage, vauillez éendre e robol et débrancher la station de
charge

109
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* le boitier, le chissis ot le disque de coupe -
1 Mettaz le robot hors fension

=

2 Place? le robot sur le cdté

A Mettoyez le boitier, le gisgue de coupe et le endssie avec un tuyau d'arrosage

A Avertissernent : We touches pas les lames lors du netloyvage du chissis. Veulllez porter des gants
pourle retieyage.

Attention : Veuillez ne pas utiliser de pettoyeur haute pression paur le nettayage. M utiisez pas de deé-
targents pour le nettoyage
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A4, Utihgez un chilfor non peluchews pour nettayer soigneusement le capteur LIOAR.

= Contacts de charge et caméra frontale -

Utilisez un ehiffon propre pour assuyer les contacts de charge du robot et de s station de charge, et nat-
toyez dgalement la cameéra frantale: Welllez 4 ce que les contacts de charge ef la camera frantale restent
secs-aprés le nettoyage

=Roues motrices :
Utilizay une brosse pour enlever 1a boua des roues afin d'gssurar une Bonna sdhdrence.

8.2 Remplacement des composants

* Remplacement des lames

Pour gue les larmes restent ben aiguistes, || comaent de kas remplacer régulisrermant. Lest meommande de rempla-
cer s lames outes les b 4 8 semaines oo pos 1951 Veuillez utiser uriguermet fes larmes dongine Drearme (MBRATDY
PeaCiE N

A Avertissarnent: Veulle: mettre ke rabot hivs tension. Portez des gants de pratection avant de ramplacer les lames
Rermangue - Vieulllez rermplacer les troms [amas en mdma eimps shn de garantic un systéme de coups éoulibea,

1. Mettaz e robol bors tension 2 Recouwrez le LDAR de son couvercle de pra-

%, e,
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5 Placez le robat sur fe cdté 4 Ratirez le suppart en appuyant sur be bouton

5, Retiraz [a lame en alignant le trou de |a lams
suir L'axe

FoAppuyez sur le bauton situé sous le disque 8 Assurez-vous gue les lames peuvent lourmnar
de coups et alignez e trou du support sur [ase librameant
pour fizer l2s supparts et les lames,
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@ Batterie

Pour un stockage & long berme, chargez le robet Lows les & mois afin de protéger la batterie. Les dommages
causas ala batterie par-une décharge axcessve ne sont pas couverts par la garantie lmitée. Ne chargez
pas la batterie 4 une termpérature ambante supériews a 45 "C ou infénews 3 6 °C La tempdrature de
stockage & long termea de la batterie doit &tre comprize entre =10 et 35 °C. Pour minimiser les dommagas,
la température de stockage recommandée pour la battene esl comprise entre 0°C et 25°C

Remarque : La durée de vie de |a batterie du robot dépend de la lréguence dutilisation et du nemooa
d'heures de fanctionnament, Sila batterne est endommadges ou ne peut pas étre chargée, na vous débar
FaSse? pas sans précaution dela batterie obeoldte ou délfectueuse. Veuiller respacter les réglementations
locales an matiera de recyclage

Mode de chargament a faible puissance :

Larsgue & made de chargement a faibla puissance est active, les Tenchions non liges au chargament sont
désactivées (laffichage ot & réseau sont mis hos tansion]

® Palr activer le moda de chargemant 3 falble pulssance, maintenaz enfanca le et le ﬂ an mema
remps, puls appuyez rapidement & fais sur le J) Vous entendrez une imvite vocale - le made de chargament
4 faible puissance est activé

* Payr désactiver & mode de enargerment a faible puissance, redémarres le robal ou appuyez 5§ fais rapi-
dement sur le bouten (1)

10 Stockage hivernal

*ie robot

1; Chargez compléternent la battene avant d'éteindre le rabat

2, Mettovez soigneusernent e robot avant de le ranger gour hiver,

5 Metiez en place & couvercle de pratection LIDAR

4, Rangez le rabot & Uintérieur dans un endreit sec, & une température supérieure 40 °C

=Station de charge

Cébranchez la station de charge et rangez-la dans un endrolt sec et frais, & Fabr de'la lumiére directe du
Sl

Remargue @ Aprés le stockage hivarnal, vedillez réinstaller a station da charge ot piacez-y le robot pour la
recharger Sivous résnstailez ta station de charge a un autre endrod, e rabot mettra autematiguement &
jour lemplacement de la stabon dés qu il la chargera et la guittera. S wous rancontres des ereurs de pose-
tonnement g rason de changements majeurs dans vatra jardin, Il ast recommands de re faire la cartogra-
phie de la 2ane

1 Transport

Four es transports sur de langues distances, vedllaz 3 g que fe robot soit eteint. Il est recormimands d utibzer
|emballage dongine. Mettez en place le couvercle de pratection LIOAR

Autvertissement - Veuillez &teindre le robat avant de le transporter,
Muavertissement : Soulevez e robot par la pagnaes greers, analogrant b disgue de coupe de vatra corps

13
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12 Dépannage

Probléme

Cause

Solution

Le robot mest pas
cannectd a lapplication

1. La rabot ne se trouve pas
dans la 2one de cownartura

du signal Wi=Fi ou de |3 por-

tée Bluetolh
2. Le robot est gteint ou
redémarre

1 Vérifiez que Le robal & termina le processus
e mise SoUs lension

2 venfiez sile routear fenctionne corracta-
ment.

3 Rapprochez-vous-du robot paur &taedir une
conniexion Blueteath

Rabot soulevs

Laroue rmest pas au sol.

1. Reposas e robot sur une surfaca plane:

2. Saisicser le code PN sur le robat et confir=
mez.

3 le rebol re peut pas traverser des chyets d'une
hauteur supérieure & 5.5 cm. Veillez 4 ce queie
sol soit plat & lendroit od le robot opére,

Robol incling.

Iﬁ.mhnt zirchna de plus de

1 Reposes e robat sur une sufaca plane,

2. Sasissez le codga PIN sur le robot et condir-
il

3 Le robot ne E]ELLt pas gravir des pentes supd-
riaures & BO%G (397

Rabol concé,

La robol st caincd et ne
pardient pas & se dégager

1. Retirez lag abstacles emnarnnants, puis rées-

i &ﬁm@x marvielement le robot vers ur endrot
plat et gdgagé A Lintérieur de |a carte, puls essayer
de refancer La facka. Sile probléme persste, veuil-
fez reessayer aprés avalr replacé (e robot dans La
staticn de charge

5 Weribaz sl ny a pas de trous dans le sol.
Comiplez tes trous avant de tondre afin d éviter que
e robob ne reste coincs

4, Werliez = [herne ervaronnante ne dépasss pas
10 erm Vous pouvez régler la hauteor d'éaterment
des obstacies ou ubilisar une tordeuse manuehe
oo tordre [a pelouse & Isvance afin déwiter que
i@ robol ne reste coircd

55 e rodet se ratrouve souvenl comed & cel en-
droit, veds pouver e delinir comime zone intardite.

fanchonnement das
roues avant gauchs et
drodle. ains que des
FOUEE AiTiere gauche el
driite

Laroue ne peul pas tumer
oule moleur de roue a un
prablérme

1 Mettoyver les rdues arriere al réessayer

2 S vous continuez & rencentrer celte errear,
essaver de redémarrer e robet,

5 S le problame persiste, veuillez coptacter |2
sarvice aprés-vente.

Le disque de coupe ne
lourne pas,

Le disgue de coupa ne peut
pas towrner norrmalement
ou le moteur de coupe a un
prablame

1 Mattoyes le disgque de coupe avant de rées-

Sayer

fﬁnﬁez sl ['herbe envirennante ne dépasse

pas W0 em, Vous pouvez utiliser une tondelse

manuelle pour tadler 1a pelouse & lavance afin

d'gviter gue le disgue de coupe ne sait biogué
rde (herbe haule.

Venfiez s de leau ne e trouve s0US |2
disdue de coupe. Sic'esl la cas, déplacez e
robal vars un androit SeC, pUsS reassayer,

4 S vous conbinue? & rencontrer catte erreur,
essaver da redémarrer e robot

5 5 le problame peraste, veuillez cortacter e
SEPCE aprés-vente.

Le disgus de caupe ne
parvant pas a manter
au gescendre

La dismue de coupsa ne
parvient pas-a manler au
descandre

1. Mettoyey le disque decoupe avant de rées-

Sl

ng vols cantinuez a rancontner catte ereur,
assayver de redémarrer e robot

E Si e problame persste, veuilier contacter (&
SEMICE dpres-venle
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Probléme

Cause

Solution

Le disrgoe de coupse ne
peut pas e déplacer
latéralament

Le disnuse de coupe ne peul
s se deplacer labéralament

1 Mettoyez o systérma de coupe et retirez fous les
débres ou objels étrangears,

2 5 vous contnuez & renconirer cethe erreur, W
pouvez dabord désactiver i fonction EdgeMastar™
3 S le probiéme pergste, vedllez contacter 1o service:

Arin-verie.

Erreur de pare-chioos

Le capteur du gare-chocs avant
esl carstamment déclanche,

1 wérdiez 5 be robol est pas coineé gueique part.

2, Tapoter doucemant e pame-chocs et assumez-vous
Al metordit

& S vous oontinuez & rencanlrer cetle emewr, essayer
de redémarrer ke robat

4.5 e probléme peraste veuller contacter 2 cenice

pnds-vents

Erreur de chargament.

L& rabot 5 irstalle dans L2 sta
i de charge, mats |2 courart
o 3 tension de chargermernt
préserte Un problénes

1 Weérdiez gue la station de charge est comecterment
connectie & lalimentation

2. erfiar e les contacts de chargement du robot
el e ia statmn te chame sant propres,

L Une fols [a warificabion terminge, essayes 3 romvead
darmarrer le robot dans a staton de charge.

4.5 ke provleme persste, veuller contacter ke serace
Spras-venie

La termperatus da la
bafterie est trop élewe,

La température co la battang
est = &0°0

1. Lhilisez b robot dans ur ancrost o 2 terrpdéee
bure armbiarte est inféneura & 40 °C Vous pouvez
attendre gue la termpératune e |a battens dmnue
Adtormatcuenment

2. Vous pouves atendre le mabot et le redémarrer
ks Ui cartan temps

5 S e probieme peraste, veullez contacter 12 service
Sprds-vente

La terrpératune dela
battere oot dewds

La termperature de i batteris
est = 46 °C

1 Le ehargernent paut échousar lorsgue 13 tempéra-
bure o la battens est supdrieuns a 45 °C

2 Utilesaz le rabot dans un endrolt o la tempénatre
Amiiante e inféneuwe 4 40 °C

1. Le chargerment paut échauer orsaue |a tempeéra-

La terrpératus de la La termpsratiure o la batter fura che |3 batters est rifdnewre 3 60
batterie el basss et €4 00 2 Ltiisar le robot lorsoie |a ternpdrature ambsante
a5l sipénaure 25 °C
Le LICWAR st & Lgﬁmmmﬁmrmﬁlecmmm-
Le LOAR est biogue. m&mﬂ; 2 9 le LOWR du robol et sale, nettover-ke avec un
' chiffan rean peluchecs et rdessayer.
1 werifiez o e LIDAR et sale Nettoyer-la 5i réces-
SEIE, OUls rdessayes
Dwslorctonnament du Le LiDAR et tréesalooudya 2.5 vous continuez 4 renconirer cette emewr, essaver
licdar, L erre cie eaptadr e rectémarnmer ke robat
1 Sile probleme peraste, veullez contacter le servce
Fordsvente
Esziner e capteur LIDAR st sur fe dessus du nobol
Le LDAR et sale Le LDAR a5t sale s ur chiffan propre. Gardez le LDAR sec aprés

niettovege.
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Probléme

Cause

Solution

La temparatiire du
LIDAR est dlevas

La températire da LIDAR
ast = A0,

1. Le robent fentera automatiquernent de rebour-
nar-a |5 station de charge peuar refroidi

2 Assurez-vous gque le rabot fenctionne dans
une température ambiante inférieure & 40°

3 Placez le robat dans un endroit ombragé,
frais et hien ventild. Lalarmie garrétarna lorsgue
la température raviendra a une plage rormale
4. Le robol reprendra autormatiquesmant san
fenctionnarment des que Lalarme sera arétae
5 5 le propiéme parsista, veudlllez contacter e
service aprés-vante

La temparature du
LiDAR est trop élavéa,

La température de LiDAR
est = 90 %C

1, Le LIDAR est éteint en rason de temperatures
Blevias

2 Assurez-vous gque e robot fonctionne dans
une température amdkante infarieure &40 *C

3 Placez le robot dans un endroit ombrags,
frais et bien ventile. Lalarme garrétan lorsgue
la température raviendra a une plage nommale
4. 5i le probigme persicle, vewllez contacter le
sarvice aprés-vante

Le rotsofb ast perdu.

Le postiornarment esl par-
dii.

1, Mérifaz que le LIDAR situé sur le dessus du
robet nest pas cale. La saleté affecte le posi-
Harinamient.

2. Deéplacez manueilermant le robot vers un en=
droit degagd & Umtédrieur de la carte et essayer
derelancer 13 lache,

3 5 le posibonnernent nest pas rétabl), téle-
commander le robol vers 13 station de charge
via lapplication, puis Lancer |4 tiche de tonte.

Erreur de captaur

Erreur de capteur

1. Redémarrez le robot el réessayez.
2 Sile probldme peraste, veulllez cantacter le
sarvice aprés-vanle

Le ropat est dans [a
#ane intendite

Le robot est dans |3 2one
Interdite

1. Déplaces te robal manuedlemsant de la zone
interdite, puis réescmer.

2. Utilisaz Fapplication paur contréder L& rabotl
a distance pour le déplacer hare de la zone
interdita, puis réasssesr.

Le reipat st hare de |a
carte

Le rabot est hors de|la carte

1. Dépraces e rotat & intéreur de La carte
manuelement, puls réessaver

2 Ramerez le rabot a lintéreur de la carte 3
e de L application, plis réessaye:

Larrét d'urgance est
acing

Le bouton darrdt du robat
ast grforcd

Laisissar le code PIMN sur le robot al canfirmez.

Battena faible. Le robel
va biantdt < &teindre.

Le miveau de batierie est =
10 %

Placez le rabot dans la station de charge poue
le recharger

Le robot ost dlowgnd de
la carte. Rizque dea val,

Le robot est élagné de la
carte.

1, Saislssez e code PiN =ur e robot et confir-
Iz,

2 Vous pouver désactiver Valarme hars carte
dans les paramétres de Lapplication,




Probléme

Cause

Solution

Erhiec du retour 443
station de charge

Le rebot ne peut pas frouver
ia station de charge jors-
auiil retourme & a station de
charge

1. Weénfez 51 des abstacles ne bloquent pas le
ool Retirez les chstacies ot réessayer.

2 Télecarmmandez e rabat jusou A e station de
charge via lapplcation

Echie de lancrage dans
|2 station e charge:

Le robot trouve (a dation da
charge mas ne pansent pas 4
sanerer

1 Wanfiez i fes films refléchissants o La staticn ne
sonk me sakas i ohstruds

2 Vvenfiez labsence dobstacies devant la station
I Vérifiez sila station a éta

A vénfier sila plague de base nast pas couverte
de boue épaisse

5 Vénfie s la station nest pas sur une penta

to. Vanfiez sl la station ast almentee.

T Aidez le robat & samarrer 4 La station de charge
eryutilisant la ldcommande ou manueiament

Le postionierment a
&k,

Lo positiocnnamant échaua
forsgue le rabot tente de
cammencer une Bcka de
lante

1. le LDAR pourrait Gtre abstrud. Deplacez ma-
nuelemant le robat vers un endrsd pat et dégage
& lintéraur de la carle. puis essaver de retancer la
[E=Tel 4 2=N

2. 51l problame persiste, veullez réossayer aprés
aair replace le rabal dans [a station de charge.

Esprace irsulfsant pour

tousrrer cevant |a station.

Espace insuffisant pour taur-
ner devant [a staton

1 5i la station et placde S e bBard ou a liptarieur
e |3 carte, sssurez-vous quill y @ au moins 1m
despace libre entre |2 xone avant e la plague de
base da lastation at da limite de la carte | aran, L
robot poumat re pas pouvair feurmer

2 Deplacez la station, ou modifiez la carte dans
I'edition oe L carla.

1. Wénfier 5 ure 2one mterdite mest pas cafimne sur
le chemin
2 Vernifiez 5 des abstacles ne bloguent pas fe

Chemir chstried. Chermin obstrué roBot
3 5t le robat ne peul tolours pas passer, SLPP=
mez le chamin dars Védition de la carte et défirs-
SEF-E1 U PELvESU

ljf'”'ém frontale est Lacarrdra frontale est sale. Escuvez fa camira frovtale avec un dhiffon progre
1. Essuyer la camésa frontale avec un chiffon

I v & un progléme avec 1 yaun probléme avec 2 %

. Essayer de redérmarrer e robot,

la camera frontale. AR Tronkae. 5 Sile protléme persiste, veullez contacter ke
SErVIcS apTes-verla,

Carméra frontale bloguee. | Caméra frontale bloguée. Eszinez la caméra frontale avec un chiffon progre.
1. Assurez-wous que les condiions o éclairage sont
a priges, ni brop lumireeses nirop sombres
2 Cordirmez gue le ciel a2 digags, sans browl-

Line erreur de détecton thecd il e

ces limibes s produit

pendant La cartographia
aslamaticue

Ura arreur de détection des
Timites 2e produl perdant i3
cartograpiie autarmatioue

A Assurer-vous que |a caméra frontale est progre
Bt non olsiruss,

A AsslreZ-yols que Lasurface du sol est plans,
car les bosses peuvent affecter La détaction.

5 Sila détection des imites échoue toujours,
passe? an made Tédcommande pour affectuer 3

cartograplie

itrations anarmales

Witratiars anormales

1 Irspectez e disgque de coupe pour wenfier son
intégrite et détarminer & et andommags. 5 vous
corstater des dommages, remplaces le disque
250 le disgue est intact, contactses le service
apris-vedte
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13 Spécifications

Peery du produit Robot tongeuss Dreame A3 AWD
felargue Oreame
1 Peclile WEATEOD PAXATA MLOATEOR
de base
Dirmersions AAE x 424 = 295 mm
Pends ibattere nciuse) 181 kg
Capacits de travail recormmangbe 1000 m? 1600 ré 2000
Sta.nqa.rd:
m“?rﬂ‘é aﬁ;ﬂhrs Standard 1200 m&24hrs
Efficacié de tonta Inanme EGMF) D e Efficace: 2200 mif24hrs
e = Acceidre: 2400 mdf24irs
Bl
Tonte 2300 e 2dhrs
Harfeur da tome F510 em par nardments de 5 mml
Largeur detante 20em
Ternps de chamea ¥ &5 minLtes 5 rrinutes 54 rrarabes
Miveau de puissancs acoustiue
LA 708 dB
L Ineert ibudes sur i3 puissance atous-
Emissions | tioue Kk 3 dB
S0nores
Prveay de pressian acoelstioose Lps, s28 dB
Ineeiiides de presson acushoue
Terrpdrature de fanchonnerment Mwﬁﬁéﬁﬁﬁﬁ e
Ternpérature de steckae & lorg =¥-35*C =
Etat de forc- terme Rerammandé ; 025 T
tionnerment Bkt : [P
Classification [P Sraton cla charge - PR
Alirrentation sectnous - IP4]
Panta madrmale de la zone da tonte BN
Gamme de fréquences Bluatooth 2AGHz - 24835 GHz
e el
A2 By vi254
Puassanice BF miadmale 905 i 1352 2im (OHTZ0, HEA0)
Blustoonh | 245 dBm
Cﬂnmﬁﬂté WhEl ViR 24 Gz
(2A00-24855 p)
i <]
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